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To napdv £yypago anotelei npoiov Tng MAateopupag AvanTtugng, =xediaong, YnoBoAng kai AEIoAdynong Wneiakmv AiSaKTIK®V Zevapiwv «Aiownog» nou avantuxenke pe idla péoa and To
IvoTimoUTo EknaideuTikng MOAITIKAG 0To NAaiolo Tou Yrnoépyou 2: «Wneiakd Suotnua — HAekTpovikn MAateopupa YnopoAng, AEioAdynong, Aiaxeipiong kar Aglonoinong Wneiakomv evapiov
Kabmg kal kabodrynong kar Ynootnpigng Twv EknaideuTikwv» Tng Npagng: «AvanTtugn MeBodoAoyiag kal Wneiakamv AISakTIK®V Zevapionv yia Ta MNvwoTika AvTikeipeva Tng NpwToBadpiag kai
AeguTepoPadpiag Mevikng kal EnayyeAuarikng Eknaideuonc».

H npagn ouyxpnuartodoteital and Tnv Eupwnaikn ‘Evwon (EKT) kai To EAANVIKO Anpdaio oTo nAaioio Tou EM «Eknaideuon kal Aia Biou Maenon» tou EZMA 2007-2013 kal ulonoigital o
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ZnHeiwon

To napov &yypa@o anoTeAei Npoidv auTouaTng dnuioupyiag kal ekTUNwong Tou WnelakoU AIBakTIKoU Zevapiou pe TiTAo:
«Kafodnynon Lego Mindstorm pe Tn Xprion Tou App Inventor».

Anpioupynénke oTig 24/09/2016 17:41:04 Kkal £X€l UNOCTNPIKTIKO POAO OTO £PYO TOU €KMAIDEUTIKOU. Agv avTikaBIioTd To
Wneiako AIdAKTIKO Zevapio, To onoio MepIEXEl OA0 To AladpacTiko MepiexOUevo Kal aglonolsi TIG Yn@Ilakeg duvaToTnNTEG TNG
MAaTQOppag «Aicwnoc».

0 OevAapPIO auTd €XEl XapakTnpioBei wg «BEATIOTO» UaTepa anod a&ioAdynon anod dUo a&loAoynTeG Kal €ival avapTnuéVo HE To
NANPEC WNPIAKO NePIEXOUEVO Tou oTnV MAATPOpUa «Aicwnog».

To AladpaacTikd Wnoeiakd AIdakTIKO Zevaplo YE TO NANPES WNPIaKO NEPIEXONEVO TOU BPiOKETAI OTOV GUVOECHO:

http://aesop.iep.edu.gr/node/11425

Enionuaiveral 611 Ta ogevapia Tng MAat@oépuag «Aicwnog» diakpivovTal os:

Ynodeiypyatika Zevapia: Wneiakd AIDAkTIKA Zevapla nou €xouv NpokUWEl and €nICTNHOVIKEG ENITPONEG EUMNEIPOYVWHOVWV
(ExnaideuTikoi AuENUEVWY MpocovTwy, SxoAIkoi ZUuBouAol, MéAn AEM / EnioTnuoviko Mpoownikd Tou IEM).

BéATIOTA Zevapia: AZiohoynuéva Wnolaka AidakTika Sevapia eknaldeuTIK®V Ye Baduoloyia avw Twv 70 povadwy.

Enapkn Zevapia: Agioloynuéva Wnoiaka AIdakTikd Zevapia eknaideuTikwv Pe BabpoAoyia ano 50 €wg 70 povadeg.

TAYTOTHTA EPIroy

MPAZH: «AvanTtu&n MeBodoloyiag kal Wnoelakwv AIBakTIKOV Zevapiowv yia Ta MNvwoTika AvTikeipeva Tng MNpwToBaduiag kai
AeguTepoBaduiag Mevikng kal EnayyeApaTikng Eknaideuonc» - MIS: 479325, SAE: 20143E24580051.

H npd&&n ocuyxpnuatodoTeital and Tnv Eupwnaikn 'Evwon (EKT) kal To EAAnVIKO Anudaoio oto nAaioio Tou EMN «Eknaideuon kai
Aia Biou Maenon» Tou EZMA 2007-2013 kai uhonolgiTal oe gupunpagn and To IvoTiTouTo EknaideuTikng MoAITIkNG kai Tnv EidIkn
Ynnpeoia EQappoyng Exknaideutikwv Apacewy Tou Y.MO.MAIO.

H MAaTpoppa AvanTtuéng, Zxediaong, YnoBoAng, AloAdynong kai Mapouciaong Wneiakwv AISAKTIKWV Zevapiov «Aiownocs,
avanTuxenke pe idia péoa and To IvomitouTto EknaideuTikng MoOAITIKAG oTo nAdiolo Tou Ynoépyou 2: «Wneiakd ZUoTnua -
HAekTpovikr MAaTt@opua YnoBoAng, AEioAdynaong, Alaxeipiong kai A€lonoinong Wnolakwyv Sevapiov kabwg kal kabodrnynong
Kal YnooTtnpiEng Twv EknaideuTikwv» TngG MNpdéng.

Opada Eniornpovikng kai AioiknTikng Enonteiag Tng Npagng:

EnioTnpoVvikOG YneUOuvog Mpa&ng yia Tig Apaoeig nou agopouyv 1o I.E.M: Iwdavvng STapouAdakng, ®IAoAoyog,
ZUMBouUAOG A' Y.MO.NAIL.O.

YnelOuvog Ynoépyou 1: Iwdavvng STapouAdkng, ®IAdAoyog, SUpBoulog A' Y.MO.MAL.G.

YnewOuvog Ynoépyou 2: NikoAaog Mpappevog, MANpopopikog, SUuBoulog I 1.E.MM.

YneuOuvog Ynoépyou 3: NikoAaog Mpappevog, MNMAnpo@opikog, ZupBoulog I L.E.M.

ENIoTNHOVIKRA SUVTOVIOTPIa TOV €1I5IKOV ENICTHHOV@V TOu Ynoépyou 1: Baoihikr Kapapnéroou, ®iAdAoyog, EionynTpia
I.E.T.

To napodv éyypapo anoTeAei npoidv Tng MAatpopuag AvanTtugng, =xediaong, YnoBoAng kai AEIoAOynong Wneiakmv AISakTIK®V Zevapiov «Aigwnog» nou avanTtuxBnke pe idia péoa and To
IvoTiTouTo EknaideuTikng MoAITIKAG aTo nAaiolo Tou Ynogpyou 2: «Wneiakd ZUotnua - HAektpovikr MAatgopua YnoBoAng, AEloAdynong, Alaxeipiong kai Aglonoinong Wneiakwv Sevapiov
Kabmg kal kabodrynong kar Ynootnpigng Twv EknaideuTikwv» Tng Npagng: «AvanTtugn MeBodoAoyiag kal Wneiakamv AISakTIK®V Zevapionv yia Ta MNvwoTika AvTikeipeva Tng NpwToBadpiag kai
AeguTepoPadpiag Mevikng kal EnayyeAuarikng Eknaideuonc».

H npagn ouyxpnuartodoteital and Tnv Eupwnaikn ‘Evwon (EKT) kai To EAANVIKO Anpdaio oTo nAaioio Tou EM «Eknaideuon kal Aia Biou Maenon» tou EZMA 2007-2013 kal ulonoigital o
oupnpa&n ano To IvoTimouTo EknaideuTikng MoAITIkAgG kal Tnv Eidikn Ynnpeoia Epappoyng EknaideuTikwv Apacewv Tou YM.M.E.O. .
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dUuAAa Epyaciag Zevapiou

To napov wnelako oevapio nepiEXel GUAAA epyaaiag, Ta onoia gival cuvvnuéva oto apxeio «PDF» kal ynopeite va Ta avoi&ere
kavovTag SINAG KAIK NAvw OTO €IKoVidlio.
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3n daon: $
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To napodv éyypapo anoTeAei npoidv Tng MAatpopuag AvanTtugng, =xediaong, YnoBoAng kai AEIoAOynong Wneiakmv AISakTIK®V Zevapiov «Aigwnog» nou avanTtuxBnke pe idia péoa and To
IvoTiTouTo EknaideuTikng MoAITIKAG aTo nAaiolo Tou Ynogpyou 2: «Wneiakd ZUotnua - HAektpovikr MAatgopua YnoBoAng, AEloAdynong, Alaxeipiong kai Aglonoinong Wneiakwv Sevapiov
Kabmg kal kabodrynong kar Ynootnpigng Twv EknaideuTikwv» Tng Npagng: «AvanTtugn MeBodoAoyiag kal Wneiakamv AISakTIK®V Zevapionv yia Ta MNvwoTika AvTikeipeva Tng NpwToBadpiag kai
AeguTepoPadpiag Mevikng kal EnayyeAuarikng Eknaideuonc».

H npagn ouyxpnuartodoteital and Tnv Eupwnaikn ‘Evwon (EKT) kai To EAANVIKO Anpdaio oTo nAaioio Tou EM «Eknaideuon kal Aia Biou Maenon» tou EZMA 2007-2013 kal ulonoigital o
oupnpa&n ano To IvoTimouTo EknaideuTikng MoAITIkAgG kal Tnv Eidikn Ynnpeoia Epappoyng EknaideuTikwv Apacewv Tou YM.M.E.O. .
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Φύλλο εργασίας 1 

Δραστηριότητα 1


Αρχικά θα δημιουργήσουμε τη διεπαφή της εφαρμογής μας. Η εφαρμογή μας θα αποτελείται από 3 διαφορετικές οθόνες. Η μια οθόνη θα είναι το βασικό μενού της εφαρμογής μας μέσω της οποίας θα επιλέγουμε ποιον από τους δυο διαφορετικούς τρόπους κατεύθυνσης του ρομπότ (φωνητική καθοδήγηση ή τηλεχειρισμός) επιθυμούμε.


Υπόδειξη: Προκειμένου να εισάγουμε πολλαπλές οθόνες σε μια εφαρμογή αρκεί να πατήσουμε το κουμπί Add Screen (προσθήκη οθόνης). Αν για κάποιο λόγο θέλουμε να διαγράψουμε μια οθόνη αρκεί να πατήσουμε το κουμπί Remove Screen (διαγραφή οθόνης) ενώ αν θέλουμε να μετακινηθούμε από την μια οθόνη σε μια άλλη πατάμε το κουμπί Screen1 και από την αναδιπλούμενη λίστα επιλέγουμε την οθόνη στην οποία θέλουμε να μεταβούμε. 


[image: image1.png]





Ας ξεκινήσουμε να φτιάξουμε την πρώτη (αρχική) οθόνη της εφαρμογής μας η οποία θα πρέπει να μοιάζει με αυτή της εικόνας:
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Για τη διευκόλυνση σας, στον πίνακα που ακολουθεί φαίνονται τα αντικείμενα μαζί με τις επιθυμητές ιδιότητές τους. Μπορείτε εσείς να συμπληρώσετε την ομάδα της παλέτας στην οποία ανήκει κάθε συστατικό;

		Τύπος συστατικού

		Ομάδα παλέτας

		Όνομα συστατικού

		Μεταβολή ιδιοτήτων



		Screen1

		

		Screen1

		Icon: logo.png

Title: Μενού

About: Έλεγχος ρομπότ



		Label

		

		lbl_message

		Text: App Inventor & ΝΧΤ

FontBold:Ναι



		Button

		

		SpeechButton

		Text: Φωνητική καθοδήγηση


Shape: Rounded



		Button

		

		ControlButton

		Text: Τηλεχειρισμός


Shape: Rounded



		Button

		

		ExitButton

		Text: Έξοδος

Shape: Rounded



		Image

		

		LogoImage

		Width: Fill parent


Height: Automatic





Υπόδειξη: Τη φωτογραφία θα την πάρετε από τον κοινόχρηστο φάκελλο ή εναλλακτικά πραγματοποιήστε μια αναζήτηση στο διαδίκτυο χρησιμοποιώντας τις λέξεις «Lego Mindstorms».


Αντιμετωπίσατε κάποια δυσκολία κατά την υλοποίηση της δραστηριότητας; Αν ναι, ποιά και γιατί; Συζητείστε το με τον καθηγητή σας.


........................................................................................................................................................................................................................................................................................................................


Δραστηριότητα 2 


Ας σχεδιάσουμε τη δεύτερη οθόνη της εφαρμογής μας, η οποία θα χρησιμοποιηθεί για την καθοδήγηση του ρομπότ μέσω ενός τυπικού χειριστηρίου.
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Εικόνα 1




Εικόνα 2


Παρατηρείστε ότι πρόκειται για την ίδια οθόνη. Στη δεύτερη εικόνα έχουμε επιλέξει να εμφανίζονται και τα κρυφά αντικείμενα. 


Ας δημιουργήσουμε πρώτα ορατά αντικείμενα (τα οποία φαίνονται στην εικόνα 1). 


Για τη διευκόλυνση σας, στον πίνακα που ακολουθεί φαίνονται τα αντικείμενα μαζί με τις επιθυμητές ιδιότητές τους. Μπορείτε εσείς να συμπληρώσετε την ομάδα της παλέτας στην οποία ανήκει κάθε συστατικό;


		Τύπος συστατικού

		Ομάδα παλέτας

		Όνομα συστατικού

		Μεταβολή ιδιοτήτων



		Screen1

		

		Screen2

		Title: Τηλεχειριστήριο



		Label

		

		Label1

		Text: Τηλεχειρισμός ΝΧΤ


FontBold:Ναι



		ListPicker

		

		ConnectListPicker

		Text: Σύνδεση με ΝΧΤ

Shape: Rounded



		Button

		

		MenuButton

		Text: Μενού


Shape: Rounded





Αντιμετωπίσατε κάποια δυσκολία κατά την υλοποίηση της δραστηριότητας; Αν ναι, ποιά και γιατί; Συζητείστε το με τον καθηγητή σας.


........................................................................................................................................................................................................................................................................................................................


Στη συνέχεια θα ασχοληθούμε με υπόλοιπο τμήμα της οθόνης (εικόνα 2) το οποίο θα είναι αρχικά κρυφό και θα ενεργοποιείται όταν θα πραγματοποιηθεί επιτυχής επικοινωνία με το ρομπότ.


Υπόδειξη: όταν θέλουμε τα «αόρατα» στοιχεία να εμφανίζονται ή μη στη σχεδίαση της εφαρμογής μας, αρκεί απλά να επιλέξουμε ή να αποεπιλέξουμε το checkbox με τίτλο «Display hidden components in Viewer».


Για τη διευκόλυνση σας, στον πίνακα που ακολουθεί φαίνονται τα αντικείμενα μαζί με τις επιθυμητές ιδιότητές τους. Μπορείτε εσείς να συμπληρώσετε την ομάδα της παλέτας στην οποία ανήκει κάθε συστατικό;


		Τύπος συστατικού

		Ομάδα παλέτας

		Όνομα συστατικού

		Μεταβολή ιδιοτήτων



		Vertical Arrangement

		

		VerticalArrangement1

		



		Button

		

		ForwardButton

		Font size: 40


Text: ^



		Horrizontal Arrangement

		

		HorrizontalArrangement1

		



		Button

		

		LeftButton

		Font size: 40


Text: <



		Button

		

		StopButton

		Font size: 40


Text: -



		Button

		

		RightButton

		Font size: 40


Text: >



		Button

		

		BackButton

		Font size: 40


Text: ν



		Button

		

		DisconnectButton

		Font size: 14


Text: Αποσύνδεση





Αντιμετωπίσατε κάποια δυσκολία κατά την υλοποίηση της δραστηριότητας; Αν ναι, ποιά και γιατί; Συζητείστε το με τον καθηγητή σας.


........................................................................................................................................................................................................................................................................................................................


Επίσης η οθόνη αυτή περιέχει και τέσσερα μη οπτικά αντικείμενα. Τα στοιχεία αυτά θα πρέπει να τα εισάγουμε στη σχεδίαση της οθόνης και παρότι δε θα εμφανιστούν στη διεπαφή αλλά είναι απαραίτητα για την ε
πικοινωνία με το NXT


[image: image5.png]





Για τη διευκόλυνση σας, στον πίνακα που ακολουθεί φαίνονται τα αντικείμενα μαζί με τις επιθυμητές ιδιότητές τους. Μπορείτε εσείς να συμπληρώσετε την ομάδα της παλέτας στην οποία ανήκει κάθε συστατικό;


		Τύπος συστατικού

		Ομάδα παλέτας

		Όνομα συστατικού

		Μεταβολή ιδιοτήτων



		NxtDrive

		

		NxtDrive1

		-



		BluetoothClient

		

		BluetoothClient1

		-



		NxtUltraSonicSensor

		

		NxtUltraSonicSensor1

		-



		Notifier

		

		Notifier1

		-





Αντιμετωπίσατε κάποια δυσκολία κατά την υλοποίηση της δραστηριότητας; Αν ναι, ποιά και γιατί; Συζητείστε το με τον καθηγητή σας.


........................................................................................................................................................................................................................................................................................................................


Δραστηριότητα 3 


Τέλος θα δημιουργήσουμε και την τρίτη οθόνη της εφαρμογής η οποία υλοποιεί την φωνητική καθοδήγηση.
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Για τη διευκόλυνση σας, στον πίνακα που ακολουθεί φαίνονται τα αντικείμενα μαζί με τις επιθυμητές ιδιότητές τους. Μπορείτε εσείς να συμπληρώσετε την ομάδα της παλέτας στην οποία ανήκει κάθε συστατικό;


		Τύπος συστατικού

		Ομάδα παλέτας

		Όνομα συστατικού

		Μεταβολή ιδιοτήτων



		Screen1

		

		Screen3

		Title:


Φωνητική καθοδήγηση



		Label

		

		Label1

		Text:


Φωνητική καθοδήγηση



		ListPicker

		

		ConnectListPicker

		Shape: rounded



		Horrizontal Arrangement

		

		HorrizontalArrangement1

		



		Button

		

		CommandButton

		Text: Δώσε εντολή



		Label

		

		Label2

		Text:



		Button

		

		DisconnectButton

		Font size: 14


Text: Αποσύνδεση



		Button

		

		MenuButton

		Text: Μενού





Επίσης η οθόνη αυτή περιέχει και επτά μη οπτικά αντικείμενα. Τα στοιχεία αυτά θα πρέπει να τα εισάγουμε στη σχεδίαση της οθόνης και παρότι δε θα εμφανιστούν στη διεπαφή αλλά είναι απαραίτητα για την ε
πικοινωνία και τον χειρισμό του ΝΧΤ.
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Για τη διευκόλυνση σας, στον πίνακα που ακολουθεί φαίνονται τα αντικείμενα μαζί με τις επιθυμητές ιδιότητές τους. Μπορείτε εσείς να συμπληρώσετε την ομάδα της παλέτας στην οποία ανήκει κάθε συστατικό;


		Τύπος συστατικού

		Ομάδα παλέτας

		Όνομα συστατικού

		Μεταβολή ιδιοτήτων



		NxtDrive

		

		NxtDrive1

		



		BluetoothClient

		

		BluetoothClient1

		



		NxtUltraSonicSensor

		

		NxtUltraSonicSensor1

		



		Notifier

		

		Notifier1

		



		SpeechRecognizer

		

		SpeechRecognizer1

		



		NxtDirectCommands

		

		NxtDirectCommands1

		



		NxtUltraSonicSensor

		

		NxtUltraSonicSensor1

		



		Clock

		

		Clock1

		TimerInterval: 1000





Αντιμετωπίσατε κάποια δυσκολία κατά την υλοποίηση της δραστηριότητας; Αν ναι, ποιά και γιατί; Συζητείστε το με τον καθηγητή σας.


........................................................................................................................................................................................................................................................................................................................

2η Φάση: Φύλλο Εργασίας 1


Φύλλο εργασίας 2 

Δραστηριότητα 1 


Στις προηγούμενες δραστηριότητες, δημιουργήσατε βήμα βήμα την διεπαφή μιας αρκετά πρωτότυπης εφαρμογής. Στη συνέχεια θα συντάξετε τον κώδικα της εφαρμογής ο οποίος υλοποιεί τον τηλεχειρισμό του ρομπότ.


Έχοντας επιλέξει την οθόνη1 από τον Designer, μεταφερόμαστε στον συντάκτη (Blocks) προκειμένου να συντάξουμε τον κώδικα για τα αντικείμενα και συμβάντα που σχετίζονται με την πρώτη οθόνη.
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Στη συνέχεια θα υλοποιήσουμε τον κώδικα της συγκεκριμένης οθόνης. Ουσιαστικά αυτό που θέλουμε να συμβαίνει είναι το εξής:


· Όταν ο χρήστης πατήσει το κουμπί με τίτλο «Τηλεχειρισμός» ενεργοποιείται το συμβάν when ControlButton.click και η εφαρμογή θα μεταβεί στην οθόνη 2, στην οποία βρίσκονται τα χειριστήρια για την καθοδήγηση με τον κλασικό τηλεχειρισμό.


· Όταν ο χρήστης πατήσει το κουμπί με τίτλο «Έξοδος» ενεργοποιείται το συμβάν when ExitButton.click και η εφαρμογή μέσω της εντολής close application θα τερματιστεί.


· Όταν ο χρήστης πατήσει το κουμπί με τίτλο «Φωνητική καθοδήγηση» ενεργοποιείται το συμβάν when SpeechButton.click και η εφαρμογή θα μεταβεί στην οθόνη 3, στην οποία βρίσκονται τα χειριστήρια για τη φωνητική καθοδήγηση.


Παρακάτω σας δίνονται τα κομμάτια κώδικα που σας χρειάζονται για την υλοποίηση των συγκεκριμένων δραστηριοτήτων. Μεταβείτε στο περιβάλλον σύνταξης κώδικα του ΑΙ και προσπαθήστε να τα συναρμολογήσετε προκειμένου να υλοποιούν όσα περιγράφονται παραπάνω.


Υπόδειξη: Το γεγονός ότι ορισμένα κομμάτια κώδικα ενώνονται μεταξύ τους δεν σημαίνει απόλυτα ότι ο κώδικας είναι και ο σωστός!
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Αντιμετωπίσατε κάποια δυσκολία κατά την υλοποίηση της δραστηριότητας; Αν ναι, ποιά και γιατί; Συζητείστε το με τον καθηγητή σας.


........................................................................................................................................................................................................................................................................................................................


Δραστηριότητα 2 


Στη συνέχεια θα υλοποιήσουμε τον κώδικα της δεύτερης οθόνης, η οποία για να θυμηθούμε υλοποιεί τον τηλεχειρισμό του ρομπότ μέσω χειριστηρίου. Η διεπαφή της εφαρμογής είναι η ακόλουθη:
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Αρχικά προκειμένου στον συντάκτη να εντοπίσουμε τα πλακίδια που σχετίζονται με την λειτουργία του ΝΧΤ αρκεί να μεταβούμε με το ποντίκι μας και να εντοπίσουμε το αντίστοιχο component (συστατικό στοιχείο) από την λίστα των πλακιδίων που έχουμε εισάγει και σχετίζονται με την οθόνη 2. 
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Υπόδειξη: Προτού να ξεκινήσουμε την σύνταξη των εντολών θα πρέπει να έχουμε υπόψη μας τα παρακάτω:


· Ο χρήστης μπορεί να ρυθμίσει την ταχύτητα κίνησης των τροχών τοποθετώντας μια τιμή της επιλογής του στην τιμή power [0..100]. 


· Το συμβάν NxtUltrasonicSensor1.BelowRange ενεργοποιείται όταν ο αισθητήρας του ρομπότ αντιληφθεί κάποιο εμπόδιο, οπότε δίνει εντολή να σταματήσει η κίνηση του ρομπότ. (Σημείωση: Η default (εξ ορισμού) απόσταση του BelowRange είναι 30cm).


· Η επικοινωνία της έξυπνης φορητής συσκευής (τηλέφωνο ή ταμπλέτα) με το ΝΧΤ γίνεται μέσω bluetooth.


Αρχικά ας υλοποιήσουμε τις εντολές που κινούν το ρομποτικό όχημα. Ο χρήστης έχει τη δυνατότητα να καθοδηγήσει το όχημα δεξιά, αριστερά, μπρος και πίσω. Επίσης το όχημα όταν αντιληφθεί εμπόδιο μπορεί να σταματήσει καθώς και όταν ο χρήστης πατήσει το κουμπί stop.


Παρακάτω σας δίδεται ο κώδικας που απαιτείται για την υλοποίηση των παραπάνω ενεργειών. Μπορείτε να τον συντάξετε ορθά στο συντάκτη του ΑΙ;
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Υπόδειξη: μπορείτε να ρυθμίσετε την ταχύτητα κίνησης των τροχών διαφορετική της τιμής 70 και πάντα στο εύρος [0..100]. 

Όπως ήδη αναφέραμε η επικοινωνία μεταξύ της συσκευής μας και του ρομπότ υλοποιείται μέσω σύνδεσης Bluetooth. Άλλωστε γι’ αυτό το λόγο έχετε εισάγει και το κρυφό χειριστήριο με την ονομασία Bluetoothclient1 κατά τη φάση σχεδίασης της εφαρμογής.


Αρχικά ο χρήστης θα πατάει το κουμπί με την περιγραφή «Σύνδεση με ΝΧΤ» προκειμένου η συσκευή του χρήστη να αναζητά συσκευές που μπορεί να συνδεθεί μαζί τους μέσω της επικοινωνίας bluetooth. Αν εντοπίσει συσκευές θα μας της εμφανίσει σε μια αναδιπλούμενη λίστα. Εμείς θα πρέπει να επιλέξουμε την σύνδεση που αντιστοιχεί στο ρομπότ ΝΧΤ και όχι σε κάποια άλλη συσκευή η οποία θα φαίνεται ενδεχόμενα στη λίστα. Στη συνέχεια εφόσον επιτευχθεί η επικοινωνία με το ΝΧΤ η αντίστοιχη δυνατότητα θα πρέπει να απενεργοποιείται (για να μην πατήσουμε κατά λάθος και χάσουμε την ήδη υπάρχουσα σύνδεση) ενώ θα πρέπει να γίνονται ορατά τα χειριστήρια για την καθοδήγηση του ΝΧΤ. Σε περίπτωση που για οποιοδήποτε λόγο δεν επιτευχθεί η σύνδεση με το ΝΧΤ η εφαρμογή θα πρέπει να μας ειδοποιεί με κατάλληλο μήνυμα. 


Υπόδειξη: Κατά τη φάση ελέγχου της εφαρμογής δεν θα πρέπει να έχουμε ξεχάσει να ενεργοποιήσουμε το Bluetooth και στο ΝΧΤ εκτός από τη φορητή μας συσκευή.


Παρακάτω δίδεται ο κώδικας που αναζητά για συσκευές με ενεργή σύνδεση Bluetooth. Μπορείτε να τον συντάξετε ορθά στο περιβάλλον του ΑΙ;
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Στη συνέχεια ακολουθεί το τμήμα κώδικα που υλοποιεί όσα περιγράψαμε παραπάνω (μετά δηλαδή την επικοινωνία της φορητής συσκευής με το ΝΧΤ). Μπορείτε να τον συντάξετε ορθά στο περιβάλλον του ΑΙ;
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Αντιμετωπίσατε κάποια δυσκολία κατά την υλοποίηση της δραστηριότητας; Αν ναι, ποιά και γιατί; Συζητείστε το με τον καθηγητή σας.


........................................................................................................................................................................................................................................................................................................................................

Τελειώνοντας την σύνταξη του κώδικα, η εφαρμογή θα πρέπει σε αυτή την οθόνη να κάνετε δυο ακόμη ενέργειες:


α) όταν ο χρήστης δεν επιθυμεί άλλο την επικοινωνία με το ΝΧΤ να την τερματίζει (διακόπτοντας την σύνδεση Bluetooth) πατώντας το κουμπί «αποσύνδεση»


β) όταν ο χρήστης πατάει το κουμπί «μενού» να τερματίζει (διακόπτοντας την σύνδεση Bluetooth) την επικοινωνία με το ΝΧΤ
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Παρακάτω δίδεται ο κώδικας που μόλις περιγράψαμε. Μπορείτε να τον συντάξετε ορθά στο περιβάλλον του ΑΙ;


Αντιμετωπίσατε κάποια δυσκολία κατά την υλοποίηση της δραστηριότητας; Αν ναι, ποιά και γιατί; Συζητείστε το με τον καθηγητή σας.


........................................................................................................................................................................................................................................................................................................................

Δραστηριότητα 3 


Στη συνέχεια θα υλοποιήσουμε τον κώδικα της τρίτης οθόνης, η οποία για να θυμηθούμε υλοποιεί τον τηλεχειρισμό του ρομπότ μέσω φωνητικής καθοδήγησης. Η διεπαφή της εφαρμογής είναι η ακόλουθη:
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Αρχικά ο χρήστης πρέπει να αναζητήσει να βρει την ρομποτική συσκευή και να συνδεθεί μαζί της μέσω Bluetooth. Μόλις τη βρει και πραγματοποιηθεί η σύνδεση μεταξύ τους θα πρέπει να απενεργοποιείται η σχετική δυνατότητα αναζήτησης άλλων συσκευών ώστε να μην επιλέξει ασυναίσθητα κάποια άλλη συσκευή και διακοπεί η επικοινωνία με το ΝΧΤ. Όπως θα έχετε διαπιστώσει η περιγραφή είναι αυτούσια με της προηγούμενης οθόνης. Η μόνη διαφοροποίησης είναι ότι τώρα ο χρήστης θα πρέπει φωνητικά να δώσει την εντολή προκειμένου να κινηθεί το ρομπότ. Αυτό επιτυγχάνεται με τη χρήση της εντολής SpeechRecognizer1.GetText. Η εφαρμογή «ακούει» τις εντολές go, left, right και stop. Σε περίπτωση που δεν επιτευχθεί η σύνδεση, η εφαρμογή ενημερώνει το χρήστη με κατάλληλο μήνυμα. Στην εικόνα που ακολουθεί παρουσιάζεται το πλακίδιο της εντολής που μόλις περιγράψαμε:
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Παρακάτω σας δίδεται ο κώδικας που μόλις περιγράψαμε. Μπορείτε να τον συντάξετε ορθά στον συντάκτη του ΑΙ;
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Αντιμετωπίσατε κάποια δυσκολία κατά την υλοποίηση της δραστηριότητας; Αν ναι, ποιά και γιατί; Συζητείστε το με τον καθηγητή σας.


........................................................................................................................................................................................................................................................................................................................................

Στη συνέχεια θα δημιουργήσουμε τον κώδικα για το συμβάν (event) το οποίο ενεργοποιείται όταν ο χρήστης δώσει την φωνητική για να κινηθεί το ρομπότ. Η εφαρμογή θα «ακούει» τις εξής εντολές: go, left, right, stop ενώ η εφαρμογή θα εμφανίζει την εντολή και με μήνυμα κειμένου στην οθόνη της συσκευής του χρήστη. Αν ο χρήστης δώσει εντολή διαφορετική από τις τέσσερις αναμενόμενες ή η εφαρμογή δεν «καταλάβει» τη φωνητική εντολή, θα ενημερώνει τον χρήστη με κατάλληλο ακουστικό μήνυμα. 


Η υλοποίηση της στροφής δεξιά και αριστερά και η στάση θα γίνεται με χρήση ξεχωριστών διαδικασιών τις turnleft, turnright και stop.


Παρακάτω δίδεται ο κώδικας για την υλοποίηση της φωνητικής καθοδήγησης. Μπορείτε να τον συντάξετε ορθά στο περιβάλλον του ΑΙ;
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Αντιμετωπίσατε κάποια δυσκολία κατά την υλοποίηση της δραστηριότητας; Αν ναι, ποιά και γιατί; Συζητείστε το με τον καθηγητή σας.


........................................................................................................................................................................................................................................................................................................................

Ας υλοποιήσουμε τώρα και τις διαδικασίες turnleft, turnright και stop.


Υπόδειξη: Αν χρησιμοποιήσουμε απλά τις εντολές 


[image: image14.png]TumClockwiselndefinitely

power





 και [image: image15.png]TumCounterClockwiselndefinitely

power





το ρομπότ απλά θα περιστρέφεται συνέχεια. Για το λόγο αυτό θα χρησιμοποιήσουμε μια όσο προκειμένου να πούμε στο ρομποτικό όχημα να περιστρέφεται για ένα συγκεκριμένο χρονικό όριο και στη συνέχεια να σταματάει να περιμένει την επόμενη εντολή.


Παρακάτω δίδεται ο κώδικας για την υλοποίηση των διαδικασιών turnleft, turnright και stop. Μπορείτε να τον συντάξετε ορθά στο περιβάλλον του ΑΙ;
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Αντιμετωπίσατε κάποια δυσκολία κατά την υλοποίηση της δραστηριότητας; Αν ναι, ποιά και γιατί; Συζητείστε το με τον καθηγητή σας.


........................................................................................................................................................................................................................................................................................................................

3η Φάση: Φύλλο Εργασίας 1


Φύλλο εργασίας 3 - Επανάληψη - Εμπέδωση


Ερωτήσεις κλειστού τύπου 


1. Το App Inventor μπορεί να κινήσει το ρομπότ ΝΧΤ και δεξιά και αριστερά.


Σωστό 



Λάθος

2. Το ρομπότ ΝΧΤ μέσω της αντίστοιχης εντολής του ΑΙ κινείται συνεχώς αριστερά. 


Σωστό 



Λάθος

3. Στο App Inventor μπορούμε να έχουμε όσες οθόνες επιθυμούμε στην εφαρμογή μας. 


Σωστό 



Λάθος

4. Στο App Inventor μπορούμε να προγραμματίσουμε μια εφαρμογή να συνδέεται με bluetooth με μια άλλη εφαρμογή .


Σωστό 



Λάθος

5. Στο App Inventor όταν θέλουμε να εμφανίσουμε ένα μήνυμα μπορούμε να χρησιμοποιήσουμε το component notifier.


Σωστό 



Λάθος

6. Στο App Inventor μέσω του component Speech recognizer μπορούμε να προγραμματίσουμε μια εφαρμογή να δέχεται φωνητικές εντολές. 

Σωστό 



Λάθος

5η Φάση: Φύλλο Εργασίας 1


YIOYPTEIO NAIAEIAE, EPEYNAE KAl @PHEKEYMATQN
INETITOYTO EKINNAIAEYTIKHE IMOAITIKHE

Advanced Electronic Scenarios
eJQP Operating Platform

Fevikn MNepiypagpn Zevapiou

F'VOOTIKO AVTIKEIPNEVO:

MAnpo@opikn

Oeparikn Tafivopia:

e [IAnpo@opikn -> poypauaTiopog unoAoyioTwv -> lMpoypauuaTioTiKEG OOLEG

EknaideuTikO npoBAnua:

2T0 napdv oevdaplo TO onoio BewpeiTal WG ENAvaAnnTIKO OTOV NPOYPANMATIOUO (AQVTIKEIMEVOOTPEPH Kal JOUNKEVO) oI HabnTég
KaAouvTal va dnuIoupynoouv Wia popnTn gpapuoyn n onoia kaBodnyei é&va oxnua — pounoT. H kaBodriynon pnopei va Aapel
XWPa Pe duo TPOMOUG: €iTE YE TN XPNONG PWVNTIKAG KaBodnynong €iTe Ye TN XpNon XelpioTnpiou. Méoga and Tnv uAonoinon
auTnG TNG gpyaaciag ol pabnTeg sicayovTal Ye évav Ioxupd 81adpaacTiko TPOMNO OTIG NPOYPAHMATIOTIKEG EVVOIEG TOU SOUNUEVOU
npoypauuaTiopou.

Fevikn NEPIYPAPI NEPIEXOHEVOU:

‘EvTa&n Tou 310aKTIKOU OEVAPIOU OTO NPOYPUAHHA CNOUd®V

To napov JIOAKTIKO Oevaplo Wnopei va xpnoipgonoinBei otnv MpwToBdduia kalr ortn AeuTepoBaduia eknaidsuon. 2Tn
AeuTepoPabuia eknaideuon pnopei va didaxbei T000 oTnv unoxpewTikr (FUPVACIO) 0600 KAl TNV PETAUNOXPEWTIKN €KNaideuan
n onoia npoo@EpeTal anod To Mevikd kal To EnayyeApaTikd AUKEIO.

Z10 npdypappa =noudwv Tou pabnuaTtog «E@appoyeg MAnpoopikng» Tng A’ TAENG Tou [levikoU Aukeiou (®EK B”
932/14-04-2014) avageperal OTI 0 OKOMNOG Tou padnuartog sivar va Pondnosl Toug pabnTeg va CUPNANP®OOUV Kdl va
g€uBadlvVouV TIC YVWOEIG, DEIOTNTEC KAl OTATEIC TOUG TNV a&ionoinon UnoAoyIoTIKOV GUGTNHATWY, AIadIKTUGK®OV TEXVOAOYIOV
Kdl epappoymv TnG MANPOPOpIKNAG 0TO GUYXPOVO KOOHO WG EPYAAEiwV HABNONG, OKEWNG, EKPPACNG, ENIKOIVWVIAG, Epyaciag kal
ouvepyaoiag dia wong kal and anooracn. Q¢ Npog TOUG EMNINEPOUG OTOXOUG ava@EPeTdl OTI, To padnua «E@appoyeg
MANPOPOPIKNAG» €XEl OKOMO Ol WaBnTEG va HPMOpPoUvV va avaAuouv npoBAnRuaTa, va oxedialouv kal va avantuooouv
HIKPOEPAPHOYEG TWV NAEKTPOVIK®V UMOAOYIOTWV, <«EEUNVWV>» KIVNTOV OUOKEUWYV, MNApAyouv Wwnolako UAIKO Kal anAeg
AIadIKTUAKEG EPAPPOYEG PE XPNON €UnopikoU AoyIOHIKOU aAAG Kal eAeUBepoU AOyIGHIKOU avoikToUu Kwdika. EidikoTepa artn
BepaTikn evoTnTa HE TiTAO «lMpoypapuaTioTikd nepiBailovTa - Anuioupyia Epappoywvs (diapkeiag 12 wpwv) avapepeTal n
uAonoinon ) Tpononoinon HIKPOEPAPHOYNG HE Xpnon d1apopwyv dWPeAvV NPOYPAUHATIOTIKOV EPYAAEIWV CUMUNEPIAAUPBAVOUEVWV
ToUu App Inventor.

Zmnv A’ Aukeiou Tou EMAA (®EK 2211/2013 - ApiBu.116605/I2 avageperal 0TI To pabnua E@appoyég MANPo@opIKNiG
(310agkaliac 2 1 4 wpwv eBOopadiaing) ExXEl WG YEVIKO OKONO: TNV ENEKTACN TNG YEVIKAG MANPOPOPIKAG NaIdeiag Twv pabntmv
ME €uaon otnv avantuén kavoTATwV Kal Oe€IoTATwV aTn Xpnon Kai agionoinon TwV UMOAOYIOTIK®OV Kal JIKTUAK®V
TEXVOAOYIOV WG €pYaleiwv pabnong, okEWNG, €KPPACNG ENIKOIVWVIAG KAl ouvepyaoiag. EninAéov pe aToxo TNV evioxuon kai
TAV €NEKTACN TWV YVOOEWV KAl TwV OEI0TATWV MNMANPOPOPIKAG NOU £XOUV anokTnBsi oTo MNuPvAacio napéxeral JeyaAog Baduog
e\euBepiag oToug eknaideuTikoUg TNG MANpoPopIknG. H BepaToAoyia Twv dpacTnpIoTATWY KAl TWV CUVOETIKWV EPYACI®V HMNOPEI
va avTAeiTal and 1o yvwoTiko nedio TnG NMAnpogopikng, Tnv Opdada MpooavaTtoAiopoU Tou EMA.A. fi/kal va eival 51a0epaTikeg-
SIENIOTNHOVIKEG, OE OUVEPYAOia PE TOUG EKMAIDEUTIKOUG GAAWV YVWOTIKOV AVTIKEIHEVWVY. O eknaideuTikog aglonoimvTag Tn
HEBODO project Ba npénel va kaBodnyei Toug HadnTEG kal va divel 131aiTepn Nnpogoxr ota otadia Tng diepelivnong BEUATog, Tou
NnpoypapuaTiopoU dpacTnploTATWY, TNG UAonoinang kai TngG a§loAdynong Tou anoTeAECHATOG. 2T0 NAdiolo Twv dpacTnPIOTATWV
KABe BPATIKAG EVOTNTAG KAl TWV OUVBETIKOV €pyaciwv 6a pnopolv va unooTnpiEouv Toug pabnTég Toug os éva padnaiakd
nepiBailov To onoio guvoei TN diagoponoinuevn diIdakTIKR NPooLyyion. EIJIKOTEPA TO CUYKEKPIPEVO OvapIo Ba pnopouade va
xpnoigonoinBei orn Oegparik evoTnTa e TITAO «AoyiopikO Eg@appoywv - MpoypappaTiopog» diapkeiag 30 1 16 wpwv
avTioToixa.

Z1o Mupvaocio kai oTig 3 Ta&eig (Wnelako xoheio, 2011) undpxel n evoétTnTa «Mpoypappatifw Tov unoAoyioTn Hou». Baoikog
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oTOX0G TNG €VOTNTAG AUTAG €ival n oradiakn €€oIKEiwon TV PadbnTwv PE TOV NPOYPAuHaTIoNd péoa and Tnv a&lonoinon
J1a0€0IPWY KNAIBEUTIKOV NEPIBAAAOVTWVY OMTIKOU NpoypaupuaTiopou. EidiIkOTEpa avagEpeTral OTI HME TNV OAOKANPWON TNG
€EVOTNTAG O HABNTAG/TPIA €KTOG Twv GAwV Ba npénel va eival kavog/n: «va avriAauBdverar Tnv avaykaidotnTa kai n
XPNOILOTNTA TwV dOUWV €NAvAANWnNG Kai EMIAOYNG va Xpnoilomnolei EVTOAEG enavaAnywnc Kai eMAoOynNG oTa npoypauuara rnou
avantuooer». Ta Tnv ulonoinon Twv dpacTnpIOTATWV YIVETAlI avagopd Ot MoIKIAa NpoypapuaTioTika nepiBdAAovra onwg
Scratch, BYOB, Microworld pro, Starlogo TNG, Turtle Art, Kodu, Storytelling Alice, gameMaker, GreenFoot, e(toy.

>To AnuoTikd oTa nAaioia Tou padnuaTtog Texvoloyieg MAnpogopiag kal Enikoivwviov Tng =T’ AnupoTikoU oTnv &voTnTa
«AlgpeUVw, avakaAunTw kal AUvw npofAnuarta pe TMNE» didpkeiag 38 wpwv undpxel kai o agovag «Mpoypauuatidw Tov
unoAoyiotn» didpkelag 12 wpwv. ZTIC nNpoBAenoueveg dpacTnploTNTEG nepIAapBavovTal n  ulonoinon KAataAAnAwv
dpacTnPIOTATWY WOTE VA EMNEKTEIVOUV KAl va €VIOXUOOUV TIC NPOYPAMUMATIOTIKEG TOUG JeEIOTNTEC. STOXOG €ival, yéoa and Tnv
EVEPYNTIKN OUMMETOXN TOUG, N OIEPEUVNTIKA MPOCEYYION TNG yvwong, n Ouvepydcoia, n auTevépyela, n avantuén Tng
dNMIoUPYIKOTNTAG KAl TNG GavTaciag Twv padnrtwv. Me Tn Xpnon kataAAnAwv napadelypdatwyv avadelkvUeTal N avaykn Tng
€navayxpnoipgonoinong THAKATOG evToA®V aAAd Kal TNG eNavaAnnTIKAG EKTEAEONC EVTOAWV Mou eixav TeBei oTnv nponyoUpevn
Ta&n. MapouaialovTal oToug PABnTEG ol €vvoleg TNG d1adikaoiag Kal TnG enavaAnyng kai kaloUvTdl va €navacyediaocouv
npoypauuaTa nou €xouv ndn ulonoinoel. O1 padnTeg kabodnyouvTal va avaAloouv Ta oxAuaTa o an\oloTepa, va evronioouv
kal va dlopbwaoouv AdBn oTa npoypduuaTta Toug. Eniong otnv evoTnTa pe TiTAo «YAonolw oxédia £peuvag pe TME» didapkeiag
8-10 wpwVv UNApxel N uNoevoTNTA EKNAIDEUTIKN POMMNOTIKN. ZUNPWVA HE TIC UNAPXOUTEG 0dnYieg ol HabnTeg o opdadeg Twv 3-4
aTopwv oxedialouv Kal opyavwvouv TNV gpyacia Toug, dlakpivouv Ta MPECa Kal Ta epyaleia Tou nepIBAANOVTOC TNG
€KNAIBEUTIKAC POMMOTIKAG. ZuvappoAoyoUv To popnodT, oxedialouv, ulomoloUv, eAéyyxouv Kal BeATIOVOUV anAoug Kal
oUVBETOUG aAyopiBuoug kabodriynong Tou pounoT. EvOesikTikG napadsiypata €ival o unoAoyiouog NePINETPOU Kal gupadol
en@aveiag, n HETpnaon andoraong Ye Baon TNV NEPIPETPO TNG pOdAG TOU POMNOT, N Kivnon Tou poundT og AaBUpIveo ) XWPo HE
€UNOdIa, YE aVTANOKPION OE NXNTIKEG EVTOAEC.

To Aoyiopiko App Inventor (Al) (epeupeTng epappoywv) napdT dev ava@éperal oUTE oTa NpOC@ATA NPOYPANUATA CNoudwY
(AnpoTikoU & MNupvaciou) napd pOvo GTo NPOYPANKA GnoudwV Tou WadnuaTog «E@apuoyEég MANpo@opIknG» TnG A' TG&ng Tou
levikoU Aukeiou kpivoupe OTI pnopei va xpnoigonoinBei o€ OAeg TIG exnaldeuTikeg Babuideg. MpokeiTal yia éva 1diaitepa
elXpNOTO AAAG Kal «IOXUPO» MPOYPAuuaTIoTIKO nepIBAAAOV Nou PMNOPE va avTanokplBei Kal OTIG Mo anaiTnTIKEG HaBnoIakeg
dpaoTnpIOTNTEG Ot OAEC TIG €KNAIOEUTIKEG Pabuideg kaBWCG KATAOKEUAOTNKE Yia va OleukoAUvel Tn dnuioupyia
aAANAEMIdPACTIK®WV €papuoywv ano naidid kair véoug agoU O MNPOoypauuaTIoONOG YiVETal PE OMTIKO TPOMO Kal n yAwooa
npoypauuaTiopoU nepiAappavel d1aigbnTikd XEIPIOHO NOAUPETWV.

EninpdoBeTa n uAonoinon Tou gevapiou pe Tn Bondeia Tou pounoT Mindstorm NXT, 6a dwaoel Tn duvaToTNTA OTOUC HABNTEG va
aAAnAenidpacouv [’ auTtd Kal va eAEyEOUV Ta AMOTEAECHATA TWV EVEPYEIMV TOUG. ZTOXOG TNG XPRoNg Tou pounoT NXT eivai n
evowpaTwon Tou naixvidiol oTtnv eknaidsuTikn diadikacia, divovrag Tn duvartotnTa oTo padnth va dlaockeddacel Kal va
XPNOIMONOINCEl TNV pavtaacia Tou.

Mepiypa®n Tou 313AKTIKOU oevapiou

O1 padbnreg, yia va emtUXouv OTn ONMEPIVA Kolvwvia TNG KalvoTopiag, npénel va d1aBETouv [ia osipd ano deEIdTNTEG, Onwg
auTn TNG dNUIOUPYIKNAG OKEWNG KAl TNG KPITIKAG avaAuaong, ol OMoigg €ival YVWOTEG wG Padnolakeg deEI0TNTEG Tou 210U dlwva.
AUOTUXWG, Ol NEPIOOOTEPEG X P oeig Twv TMNE (Texvoloyiwv Tng MAnpo®opiag kar Enikoivwvinv) aTa oxoAsia onuepa gaiverai
va unv unootnpidouv auTeg TIC O€EIOTNTEC MABNONG. =& MOAAEC nepINT®OEIG ol TMNE anAwg evioxUouv naAiolc TpoOnoug
d1daokaAiag kar paenong (Resnick, 2008). =Tov avTinoda, dpacTnpldTNTEG ONWG 0 NPOYPANHATIONOG UNOAOYIOTWV, BewpolvTal
181aiTEPA ONMAVTIKEG yia To padntn Tou 21lou aiwva. MaBaivovTag va npoypappatifouv ol pabnTeg anokToUv noikiAa o@éAn,
ONW¢ 1IKavoTNTa NANPECTEPNG KAl dNMIOUPYIKNG £KPPACNC TWV aANOWEWYV TOUuG, avanTuén AoyikoU TpOMou OKEWNG Kal
KaTavonan Tou Tponou Asitoupyiag Twv TME, ol onoieg BpiokovTal didonapTeg aTnv kabnuepivn Toug {wn (Gans, 2010).

Me Baon Ta napandavw, 8a nepipgeve kanoiog TNV av&énon Twv Padntwv nou padaivouv NpoypappaTiopo. Qotoco, o apiBuog
auTdC MEIMVETAl CUVEXWCG Ta TeAeuTaia xpovia. NMa napddeiypa, otn MeydAn Bpetavia o1 pabntég nou pabaivouv
NPOyPAPuaTIoNO €Xouv HelwBel oTo €va TpiTo KATA TNV TeAeuTaia nevTaetia, SnUIOUPYWVTAG avTioToixn TAon kal oTa
naveniotApia (Wilson & Moffat, 2010).

Ta eTwXa pabnolaka anoTeAéopara anod TNV €l0aywyn Tou NPoypaPpuaTioHoU aTIG OXOAIKEG HOVADEG eyEipoUV au@IBOAIES yia
TIC HEBODOUG Nou Xpnaoigonoindnkav yia auth Tnv sicaywyn (Forte & Guzdial, 2004). O1 Forte kai Guzdial (2004) unoaTtnpilouv
OTI n «napadoaiakr» JIdAKTIKA NPOCEyYIon OTOV MNPOYPANKATIOUO gival mBavoTePo va anoTpEWEl, NApA va NPOoCeAKUTEl TOUG
paéntég. IdiaiTepa, n anouadia KIVATPOU anoTeAei €va and Toug kUpIoug AOYOUG yid Toug ornoioug ol HaBnTeg eykaTaAeginouv
npdéwpa padnuarta npoypaupaTiopou (Siegle, 2009). O1 pabnTég ocuxva Bewpolv OTI N €kPABNCN TOu NPoypaAuuaTIooU eival
duokoAn kai eninovn diadikacia (Krul, 2012). O1 yvwoTIkEG Bewpieg, yia napadeiypa, npoBalouv Tnv aduvapia Twv Hadntov
WG Npog TNV eniAuon, kKabwg kai Tn duokoAia Toug oTnV KATavonon Tng ocUvTagng Kai TnG onueloAoyiag Twv NPOypPAPHaTIOTIKWOV
evtoAwv (Robins, Rountree & Rountree, 2003). Baoikég dopeg eAEyxou, onwc ol ouvenkeg (if, if-else) kai o1 Bpoxor (while,
for), eival dUokoAo va katavonBouUv Kal va epappooTolV anod Toug apXdaploug npoypappaTioTeg (Krul, 2012). ApkeToi JadnTeg
Bewpolv Tov NpoypappaTiogd wg pia puoTnpiwdn kal noAunAokn diadikacia, n onoia anaitei eEEIBIKEUPEVN TEXVIKN KATAPTION
kal eknaidsuon (Ford, 2008). O1 pabnTec neplypd®ouv Ta pHabhAuaTa npoypappaTiopol we unepBoAikd TEXVIKA, AMOKOWUEVA
anod Tov NPaypdaTtiko KOoWo Kal oTtepoUpeva dnuioupyikoTnTag (Khuloud & Gestwicki, 2013). O1 Forte kair Guzdial (2004)
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Bewpolv OTI N KUpIa aiTia anoTuxiag i NPOWPENG EYKATAAEIYNG TWV HABNUATWY NPOYyPAUUATIoONoU anoTeAel n avTiAnyn Twv
jaénTwv oTi dev eival evdlapEpovTta f xpnoiga. SUpgwva pe Toug Freudenthal et al. (2010), n didaokaAlia Tou
npoypauuaTiogoU 6a npénel va yiverar Pe TPOMo, WOTE va €AAXIOTOMOIEITAl TO YVWOTIKO QOPTio, evw TauTdxpova va
peyioTonoleital n naidaywyikn agia. H egnAokn Twv padntov gival ouxva emituxng, étav To nAaioio didackaAiag TpogodoTeiTal
ano B€paTta nou €xouv APedo evalaPEpoV yia Toug padnTég (Gray, Abelson, Wolber, & Friend, 2012).

O1 Margulieux et al. (2012) enionuaivouv OTI To NPOBRANMA WNOPEi va avTIMETWNIOTEI, UETATPENOVTAG TOV EI0AYWYIKO
NEOYPAUUATIONO Ot Mia €UKOAN Kal 31aoKedacTIKN E€WNEIpia Kal undpxouv diIa@opol TPOMOI MPOKEIYEVOU va €Uodwdei n
npoondbeia auTr. 'Evag Tponog €ival JEow TG MEiwonG Tou evioyevoUG YVWAOTIKOU (pOoPTIOU Mou anaiTeiTal and Toug apXapioug
yla TNV EKPABNon Tou NPoypaupaTiopou, e avTioTolxn Meiwan TNG noodTNTAg Twv NANPOPOPIWV Nou XpnalponololvTal yia Tnv
eniluon evoc npoBAnuatoc (Robins et al., 2003). TNa va peiwBei 0 OYKOG TWV MANPOPOPINY, TA OUCTATIKA TOU
npoypauuaTiopgou duvavTal va anopovwBouv, €T0I WOTE ol YadnTéG va pnv npoonabouv va padouv TauToxpova noAAanAd
Bépata. O1 yabnTég Ba pnopoloav npwTa va didayxBouv TNV eniAucn evog NpoBARKATOG O BewPNTIKO €NiNedo, dNUIOUPYWVTAG
Ta VONTIKA WOVTEAQ, TA OMOId EMNIKEVTPWVOVTAlI OTNV KATAOKEUR TwV AUCEWV, dixwg ol idiol va aoxoAnBouv 13iaiTepa YE TN
ouvTagn duovonTwv evtoAwv (Resnick et al., 2009).

O Papert unoaTtnpile 0TI 0l YAWOOEG NpoypapuaTiopyou Ba npeEnel va €xouv €va XaunAo danedo (waoTe va gival eUKOAO KAnoiog
va &ekivnoel) kal éva uynAo TaBdavi (NPoKeINEVOU va NpoopEpel duvaToOTNTEG yia OAO Kdl nio noAunAoka épya oe Bdabog
xpovou) (Harvey & Monig, 2010). EminAgov, ol d1G@opeg YAWooeg Ba npenel va unootnpifouv noAAanAolc TUNoug £pywv
(projects), npokelgévou va napakivouv avBpwnoug dIapopeTIK®V evAIAPEPOVTWY Kal padnolakwv oTuA (Guzdial, 2004). Oi
NPOYPAMMATIOTIKEG YAWOOEG TUNOU «oUpe Kal doe» (drag-and-drop) avTikaBioToUv Tov NMpog oUvTa&n kKwdika PE CUPOUEVA
ouoTaTikG pEpn (components), NPoogyyion N onoia YEIMVEI TO YVWOTIKO PopTio, To OXETIOMEVO WE T oUVTAEN TWV EVTOADYV,
EMNITPENOVTAG OTOUG XPHOTEG va EMIKEVTPWOOUV aTnNV €vvoloAoyIkn eniAuan evog npoBAnuaTog. Eniong, ol YAWoOoeG auToU Tou
TUNOU OewpeiTal OTI €ival €UKOAEG yia TOUuG XPNOTEGC OAWV TWV NAIKIOV, YVWOTIKOV UNoBABpwv Kal evdlapepovIwy,
EMNITPENOVTAG TOUG VA MEIPAMATIOTOUV PE Ta dIAPopa ouCTATIKA TOUG HEPN, anAd evwvovTag KOPMATia kKwdika padi, onwg
akpIBw¢ evwvouv TouBAdakia Lego (Resnick et al., 2009).

TauTtdxpova n £peuva €xel dei€el OTI OTav ol WabnTég aoxoAouvTal Pe Yabnolaka avTikeiyeva Ta onoia ival eyyuTtepa oTa
evOIaQEPOVTA TOUG CUMMETEXOUV HE MEPICOOTEPO €vOOUCIAOPO OTA MABANATA NPOYPAUMATIONOU Kal €V TEAEl ONHUEI®VOUV
KaAUTepa pabnaoiakd anoTeAéopara. Ta nNAdiola autda n enAoyr Tou NpoypaupaTioTikoU nepiBdAlovtog App Inventor napéxel
eminAgov KivnTpa oToug HadbnTég o axeon e To Scratch kai 1o Alice e€aitiag Tng popnTOTNTAG KAl TNG NPAKTIKNAG XPRONG TwvV
£QApPOY®V Mnou dnuioupyouvTal, Kabwg ol NabnTeg €xouv Tn duvaTtdtTnTa va douv APECa TIG €EQAPHOYEG va TPEXOUV OTIC
€EUNVEG KIVNTEG TOUG OUOKeUEG (EKE). EminAéov, n unap&n emulator (NnpooopoiwTn) npoadidel eueAi&ia atn didaokaAia Tou App
Inventor, a@ou dev KaBIOTA unoXpewTikn TNV Unap&n EKS evTdg Tou OXOAIKOU €pyacTnpiou MANPOPOPIKNG, £EAAEipoOVTAg
npoBARuaTa nou oxeTiovral P TNV ayopd kal cuvThnpnon €€onAiopoU aAAd kal didakTikou BopUBou Kal epapuoyng Tng
OXETIKNG VouoBeaiag.

EninpdoBeTa n xpron Twv poundT yia TNV €10aywyn o B€pata npoypappaTiogoU ekTINATAl OTI YUnopei va eival BeTIKN, agou
Hnopei va Bondnoel- heta&l dAAwv- oTnV KATavonaon Miag akpiBouc Kai AoyiknG YAwooag evTioAwv (Koung, 2004). Ta pounoT
pnopei va xpnoigonoinBolv wg éva péco di1daockaAiag peBOdwv eniAuong npoBANUATWY, anoTeA®vVTAg Wia euxapliorn Kai
evdlapEpouada evaoxoAnon napexovrag napdAAnAa, pia anAfn kar didakTikr dienagn. O1 pabntégc Ta avTideTwnilouv
neEPIOOOTEPO WG Naixvidl, napad wg epyaleia padnong kabwg n nAsiown@ia Toug éxei«nai&el» Pe autd. H ntuxn-naixvidi,
anoTeAei €éva onuavTiko napdyovTa BeTIKOU KIVATPOU Kal NapoTpuvong oTnv eknaideuon (Koung, 2005).

lMNa Tnv uAonoinon Tou JISAKTIKOU Oegvapiou ol padnTeég epyalovTal aTtopikd n o opadsg 2-3 padnTtwv (avaloya Tnv
d1aBeaIpoTNTa TOou £pyacTnpiou MANPo@opIKNG). O eknaldeuTikOG poipalel NnoAAanAd @UAAa epyaciag. O pabnTeg HEoW TwvV
QUAAWV €pyaciag Kal Twv dpacTnpioTATWV Toug npoonadolv va KATAVOROOUV TIC £VVOIEG TOU aVTIKEINEVOOTPAPoUC Kdal
JouNMEVOU MpoypaupaTiopoU OTO MNPOYPAHMATIOTIKO nepiBaAllov App Inventor. e OAa Ta oTadia TnG OIOAKTIKNG
dpacTnPIOTNTAG 0 EKNAISEUTIKOG dev neplopileTal oTo anAd Woipacua dpacTnpIoTATWY Kdl oTNV NaenTikfA napakoAouBnon Twv
HadnTwv aAAd CUMMETEXEI evepyd oTn pabnoiakn diadikacia, NapakoAouBmvTag Kal eAEyXovTag TIC anavTtnosi Toug,
OUMBOUAEUOVTAG TOUG KPITIKA KATA TN (pAcn €NiAUCNG TWV ACKNOEWV 1 avanTtugng Twv alyopibuwv evBapplvovTag Toug va
ouvexioouv TNV SIEPEUVNTIKN TOUG NPOCNABEIa HEOW OTOXEUOUEVWY EPWTACEWV Kal NpoBANUaTiopwy. SuvoyilovTtag n Bonbeia
nou MPOCPEPEI 0 EKMNAIDEUTIKOG OTOUG HABNTEC, AANOTE pnTa Kal AAAoTe dppnTa, WMNOPEl va gival €iTe UNOOTNPIKTIKA A Kal
OUVEPEUVNTIKN 1 Kal KaBodnynTikr €XovVTac unoywn Tou OTI ol JadnTég pabaivouv aAANAenmdpwvTag e To NepIBAAAOV TOUG Kal
oTI Ta npoBAfRuarTa anoteAolV To KPITAPIO KAl TV MNNyR TNG yv®oNG.

Avaykaio €ival o eknaideUTIKOG va €XEl ETOINATEI TA NPOYPAUHATA O dIAPOPEG aveEApTNTEC KDOXEC TOUG (M.X. TO OXEJIACTIKO
KOMMATI KaBWG Kal To OAOKANPpWHEVO NPdypaupa) Kal va €xel ppovTioel 18iwg Ta NpoypaupaTa e To oxedIaoTIKO TUAKa va Ta
£€xel Ndn TonoBeTnoel ot €va dnuOcIo anoBeTrnplo NpooBdaciyo and Toug PabnTég €iTe Tomika oTtouc HY Tou epyacTnpiou
NANPOQOPIKNG. AUTOVONTO €ival o1 JadnTEG va PNV aPiEPWOOUV XpOVo aTn oxediaon TwV Qapuoy®v aAAd n npoondBeia Toug
va eNIKEVTPWOEI aTnV UAonoinon Tou NpPoypappaTikoU THAKATOG TwV dpacTnPIOTATWY.

2T0 Napov oevapio dideTal BapUTNTa OTO NPOYPANMATIOTIKO KOUHUATI KAl OXI OTO KATAOKEUAOTIKO. Q¢ €k TOUTOU O €KNAISEUTIKOG
OTO MAQioIo TNG €QApPHOYNG TWV dpacTnpIoTATWY, Ba NPEMEl va €NIKEVTPWOElI TV MPOCOXN TOU OTNV €KPAdnon n/kar Twv
apxwv Tou npoypappartiopol kal 0l 0TV avanTu&n KaTaoKEUaoTIK®V IKavVOTATWV. Na To Adyo auTo, To QpUOIKO POVTEAO Lego
(To auTokivnTo) npoTeiveral va JoBei £ToINO OTOUG HABNTEG WOTE va MPOXWPNOOUV KATeUBegiav OTOV MPOYPANMATIONO TNG
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OUMNEPIPOPAG TOU.
Mia evdelkTikr nopeia didaokaAiag sival n akoAoubn:

O eknaideuTikOG apxika napouadialel oToug MabnTeG TO POMMOTIKO Oxnua (To onoio ol PadnTeég pnopsi va To €Xouv
ouvappoAoynoel oe NpoTEPEG dpaaTNPIOTNTEG N TO AVTIKPIZOUV yia NPpwTn (opd). O ekNaAIdEUTIKOG OTN OUVEXEId WMOPEl va
npayuaTonolnoel hia enidei€n Tou PORMNOTIKOU OXMKATOG KE TN XPHON NPOYPAUUATWY Mou €XEl dNUIOUPYNOEl 0 id10G. EVOeIKTIKA
avagQEpeTal n avixveuon paupng BouAag and To pounoT WE TN XPAON aiodnTApa GWTOG, N XPHon aigdnThpwyv apng Kal pwTog
yla avixveuon Toixou Kal ypauung avTioToixa f av diaBETel nepIoooTEPA anod €va, va XPNnoIPonoInoel Ta 2 poundT woTe va
npoonabroouv va avixveloouv dia knAida kal JoAIG To €va Tnv Bpel va odnynoel kai To aAAo.

A@oU npaypartonoinosl Tic emdeiEeElG Tou, 0 ekNAIOEUTIKOG Ba €MIOCNUAVEI OTOUG MABNTEG OTI TA POMMOT XPNOIPonolouv
NPOKATAOKEUACHEVO KWAIKA KAl 0 XPAoTng anAd nabnTikd Ta napakoAouBei dixwg va €xel Tnv duvaTdTnTa va ennpedacel Tnv
nopeia Toug. STO OnNUEI0 KUNOPEI va TOUG avapEPel OTI Ta POUNOTIKG oxNUATa nou oTéAvovTal og JIAPOPEG ANOCTOAEC OTN YN
aAA@ akoun kal oTto diacTnua (n.X. oTtov nAavnTn Apn) eival 0Aa TnAekaTeuBuvopeva anod €vav XeIpIoTn HETPA N Kal
EKATOMMUPIA XIAIOPETPA Makpld. O eknaideuTikOG OTO ONUEio auTd Mnopei va npoTeivel oToug Wadntég Tnv 10€a va
dnuIoupynoouv Wia e@appoyn n onoia 6a «Tpexer» oTa €Eunva KivnTa Toug TNAEPwva Kal 8a £xel Tnv duvatoTnTa agou
ouvdeBei e To pounoTIkO OxNKa (HEow Bluetooth) va To kateuBUvel wg TNAexeIpIlOPeVO OXNKaA. Mnopei JAAIOTA NPOKEIPEVOU
vVa TOUG KEVTPIOEI TO evAIAQEPOV AEYOVTAG TOUG OTI O XEIPICHOG TOU POMMOTIKOU OXNKATOG UMopei va npayparonoindsi pye duo
J1aPOPETIKOUG TPOMOUG: €iTE HE PWVNTIKNA KaBodrynaon €iTe YE TN XPNCN AcUPPATOU XEIPIOTNPIOU.

Zuvdualovtag To au&nuEvo KivnTpo TV PadnTwv yia Tn dnuioupyia GopnTwV £QAPHUOYWY HE TA MAEOVEKTAKATA TNG XPNAONG
evOG nepiBallovTog npoypappaTtiopol pe nAakidia, 6a XpnoIUONOINCOUUE TO MPOYpPAppaTioTiko nepiBdAlov App Inventor.
Méow evog 181aiTepa elxpnoTou «drag & drop» nepiBaAlovTog evToAwv, To App Inventor Npoo@Epel KaIVOTOUEG AUCEIG OTNV
NPOCEYYION NPOYPAUHATIOTIKWV TEXVIKWV, KABIGTWVTAG TOV NPOYPauuaTIoNo eUKOAO aAAd Kal pe peyaAlTepo evdiapépov aTa
MAaTIa HaBnNTOV Kal EKNAIBEUTIKOV OAWV TwV Babuidwv kal npoypauuaTioTikoU unoBadpou. To HeyaAUTEPO NAEOVEKTNHA Tou Al
gival 0TI dev anaiTei 101QITEPEC YVWOEIG NPOYPANMATIONOU ) EVAAAAKTIKA N eKPABNOr Tou, AOyw TNng naiyvimwdoug euong Tou,
€ival apkeTa gUKOAN CUYKPIVOUEVN W' GAAa npoypaupaTioTika nepiBailovTa. H diena®r npoypaupaTiopol pe nAakidia Bupilel
£€vTova To Scratch, To dNUOPIAEG epyaleio npoypappaTiopol Tou MIT. To nepiBaAlov avanTtuéng Tou App Inventor unootnpilel
Ta 3 dnuo®IAR AeiToupyika cuotnipaTta (Mac OS, Linux & Windows), evi) ol epapuoyEG nou €xouv dnuioupynBei pe To App
Inventor pnopoUv va eykatacTtaBouv og onolodnnoTe cuokeur Android. £Ta nAgovekTrpara Xpnong Tou App Inventor, givail ot
npoo@Epel eMINAEOV KivnTpa oToug HabnTég os axéon Pe To Scratch kal To Alice, €€aiTiag TG opnNTOTATAG KAl TG NPAKTIKAG
XPNONG TWV €QApUOYy®V MNou dnuioupyouvTal, Kabwg ol PJadnteg €xouv Tn duvatoTnTa va douv APeEda TIG EPAPHOYEG va
TPEXOUV OTIG EEUNVEG POPNTEG TOUG CUOKEUEG. EmNAéov n Unap&n emulator (npooopoiwTr) npoadidel eueAi€ia oTn didaokalia
Tou App Inventor, a@oU dev kaBIoTA UNOXPEWTIKNA TNV UNap&n smartphones r TAUNAETWV €VTOG TOU OXOAIKOU €pyaacTnpiou
NANPOPOPIKNAG.

EnioTnHoOAOYIK| NPOCEYYION KAl €VVOIOAOYIKN avdAuon - Oéparta Oswpiag
TOU J3183aKTIKOU OEvapiou

H 310aKTIKN guneipia deixvel 0TI 0 NPOYPANMATIONOG H/Y anoTeAei yia Tnv nAgiovoTnTa TV HadnTtwv pia SUOKOAN kal eAdxioTa
eAKUOTIKR dpaaTtnpioTnTa. O1 nePIcoOTEPOI HaBnTEG deixvouv peydAo evdiagEpov yia To AladikTuo, Ta NAEKTPOVIKA naixvidia
Kal MOAUNEDIKEG EQAPUOYEG. ANO Tn OKOMIA Tou ekNaideuTikoU, n S1daokaAia Tou NpoypappaTionoU anoTeAsl pia SUOKOAN aAAd
TauToxpova vdiapEpouaa epyaaia, 1I31aiTepa 600 apopd PHabnTeg TnG deuTepoBabuiag eknaideuong. Ta slcaywyika padnuara
npoypauuaTiogoU €ival ouvnBwg anoyonTeuTikd yia Toug pabnTég. ‘Evag onuavTikdGg napdyovTag oTov onoio ogeilovrtal ol
dUOKOAIEG KaTa TNV £KPABNON Tou NpoypappaTioyoU ival n napadoaiakr Npoaogyyion TG didaockaAiag Twv BACIK®V apxXwV Tou
npoypapuaTiogou  (Zuvoyahog, 2002). ZUp@wva Pe Tnv napadooiakr HEBodo, ol pabnTég didackovTtal Mia yAwooa
npoypauuaTiogou (n.x. Java, C, C++, Pascal kai Visual Basic) kal kaAoUvTal va avTIJETWNiIooOUV NpoBARKATa nou apopouv
UNOAOYIGHOUG 1 TNV EUPAVION KAMOIWV PNVUMATWV. ENIKEVTPOVOUV TNV NPOoCoxr TOUG NEPICCOTEPO OTNV €KPABNON TNnG idiag
NG YAwooag kai AlyoTepo oTtnv avantu&n ikavoTnTag eniAuong npoBANUATWV NOU TOUG (aivovTdl NpaypaTika Xproiga kai
evdlapépovTa.

AvaQopika HE TNV €KPAOBNON npoypauudaTiopoU pia petavailuon Twv Dehnadi et al., (2009) yia Tnv digpelivnon Twv
napaydvTwyv nou ennpealouv TNV €niTuxXia oTov NPoypapuaTiono dianioTwaoe OTI €vag I0XUpOG NapayovTag €ival To YVwOoTIKO
(opTio To onoio anaiTei To KABe npoypappaTioTikO nepiBaiiov anod 1o xpnortn. O Sweller (2010) ava@Epel 0TI NPOKEINEVOU va
MEIWTOUNE TO EVOOYEVEG VONTIKO (POPTIO yia apXAapioug GTOV NMPOYPAUHATIONO XPNOTEG APKEN va HEIWOOUKNE TNV NocOTNTA TNG
nAnpogopiag Nou anaiTeital va XpnoidonolfnoouV NpokeIPgévou va emAUCoUV To NpoBANua. AuTO PMopEi va eniTeuxBei Ye TV
anouovwaon MPOYPAPMATIOTIK®V EVOTATWY MOTE Ol XPNOTEG va MNV  €ival UnoXpewpeévol va BupolvTdl apKETEC
NPOYPAMMATIOTIKEG YVWOEIG TauTOxpova. MpoypauparioTika nepifdAAovra Tunou drag & drop onwg 1o Al kal To Scratch,
avTikadioToUV TOV MPOG oUYYPA®r KWAIKA UE ONTIKA AVTIKEIYEVA Ta onoia eMAEyovTal HECW €VOG HEVOU EMNIAOYWV HEIOVOVTAG
TO VONTIKO (OPTIO MOU AnaiTeiTal yia Thv ouyypagn Kmdika Kal Tautoxpova BondwvTag Toug XPrOoTEG va eNIKEVTPpwOoUV aTnVv
eniAuon evog npoBAnuaTog (Brennan, 2009). Eniong ol Resnick et al., (2009) avagépouv OTI NpoypauuaTioTIKa nepiBaAiovTa
auTtoU Tou TUMOU BewpouvTtal eUKOAA OTNV €KPABNON Toug yia OAEG TIC nAikieg, dlapopeTikG eknaldeuTikd unodopadpa Kal
evOlaPEPOVTA KABWG ENITPENOUV OTOUC XPNOTEG va nelpapaTifovTal YE NPOYPAUMATIOTIKEG DONEG anAd evvovTag KopudaTia
KWJOIKA HE NApOUOIO TPOMO nou cuvdEouv TouBAdkia TUNou Lego. ZUP@wva Pe Toug idIoUG EPEUVNTEG N NAPANAVE® NMPOCEYYIoN

To napdv £yypago anotelei npoiov Tng MAatpopupag AvanTtugng, =xediaong, YnoBoAng kai AEIoAdynong Wneiakmv AISaKTIK@V Zevapiov «Aiownog» nou avantuxenke pe idia péoa and To
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H npagn ouyxpnuartodoteital and Tnv Eupwnaikn ‘Evwon (EKT) kai To EAANVIKO Anpdaio oTo nAaioio Tou EM «Eknaideuon kal Aia Biou Maenon» tou EZMA 2007-2013 kal ulonoigital o
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givar 1davikn yia apxdpioug oTov NPoypauuaTIono XproTeg KaBwg Toug NPoa@EPETal n duvaToTnTa va eNiKeVTpwBoUvV aTn doun
TwV AUCEWV Napd otn ocUVTAa&n NpoypappaTioTIKOV EVTOADV.

To App Inventor anoteAei £€va Baupdacio npoypappaTioTikd nepiBAAAov nou divel TNV gukalpia OTOUG XPAOTEG VA «0IKOJdOoHoUV
nEAyHaTa PE VONMa» HE OXETIKN €UKOAIG Kal AsIToupyei wG kKaTaAuTng yia nAoUoieG pabnolakeg sukalpiec. EmnpooBeTa n
@IAocopia oxediaong Tou eknaideuTikoU UAIKOU Tng Lego oTnpileTal oTnv anoywn OTI To naidi NpEnel anod JOvo Tou va OIKOJOHEI
TN yvwon Kai €1d1koTepa atnv dnown OTI n Hadnon enépxeral géoa ano 1o naixvidl (“learning through play”). O1 Adyol nou yia
TN OUYKEKPIYEVN BIOAKTIKN dpacTnpIoTNTa Xpnaoiyonoinénkav kai Ta Lego Mindstorms €ival o1 €EA¢:

e QewpeiTal pia NPAkKTIKA KAl EUXApPIOTN NPOCEYYION.
e EvBappUvel TNV ouvepyacia PIKPWV oPadwv kal TNV PETA&u Toug diadpaan.
e BonBd orn diaipeon TnNG epyaciag os eNIPEPOUC THNKATA e EekAOApPOUG OTOXOUG KAl anaiTrnoelg.

STOX0G TOU OUYKEKPIUEVOU dIdaKTIKOU ogevapiou €ival n npoogyyion Tng didaokaAiag Bacikwyv SoP®V NPoypapuaTionou Kal TG
AVTIKEINEVOOTPEPEIAG HE Tn XPHAON TOU MpoypaupaTioTikoU nepiBaAlovrtog App Inventor kar Twv Lego Mindstorms,
ouvdualovtag Tn Wadnon pe To naixvidl (edutainment) yia Tnv unooTnpIiEn TV WaABNTOV TNG NPpWTORABHIAE Kal TNG
deuTepoBabuIag eknaideuong.

To 310aKTIKO Oevaplo oTnpileTal oTIG BAcIKEG 1I0€€C TNG €MN0IKOJdOMIKNAG (constructivist) avriAnwng yia Tn padnon (Piaget 1972)
Kal TNV «KaTAoKEUaoTIKNA» €knaldeuTIKn QIAocgopia (constructionism) Tou Papert, cUpNQWVaA PE TIG OMOIEC N KATAGKEUN VEQG
YVOoNnG €ival NepICOOTEPO ANOTEAECUATIKN OTAV Ol HABNTEG EUNAEKOVTAl OTNV KATAOKEUN MPOIOVTWV MoU £XOUV MPOCWIKO
vonua yia Toug idloug (Papert, 1993). SUp@pwva e TIG ENOIKOSOMIKEG NPOCEYYIOEIG N avBpwnivn yvwaon €ival Jia evepynTikn
KaTaokeun nou snnpealetal kal aAANAeNI3pa HE TIG NPoUnApXoUTEG YVWOEIG KAl EPnelpies. EmnpdobeTa, voeital wg diadikaoia
ATOMIKNG, YVWOTIKAG KATAOKEUNG N €NIvONOoNG, OTNV onoia €PnAEKeTal To ATOMo OTnV nNpoondBesld Tou va KATavonoel, yia
onolodnnoTe okomnd, TO KOIVWVIKO 1 TO QUOIKO Tou nepIBAAAov. EninAgov, ol €noikoSOMIKEG MPOCEYYIOEIG €UVOOUV TN
HadnTokevTpikA nabnon kail didackaAia evw napaAAnia unoypappifouv Tn onoudaldTnTa TG KATAOKEUNG TNG YVOONG anod Toug
HaénTég. XpnaidonoioUv eAaxiora r kaboAou Tnv anootnBion. H okéwn kar n paénon dopouvTal Pe BACN TNV EVEPYNTIKNA
ene€epyacia Twv gpeBICPATWY Nou JEXETAI TO ATOMO and To NepIBAAAOV Tou.

Xpnon H.Y. kdl YeEVIKA WYNPIAK®OV HECWV yia To OJIBAKTIKO Oevapio
(«npooTi®gpevn aia» kail avriAoyog, enipuAa&eig, npoBAnHara)

MNa tnv didackalia Tou oevapiou Ba xpelacTei éva €pyacTrpio NANPOPOPIKAG NoU va £xel npocBacn oto d1adikTuo yia va
pnopouUv ol paénTég va npoonehalouv To d1adikTuako nepiBaillov dnuioupyiag Tou App Inventor. AOyw Tou yeyovoTog OTI Ba
XpnoipgonoinBei n nAéov npdogaTn €kdoan Tou App Inventor pe Tnv ovouacia App Inventor 2 kal 0xI n apxikn €kdoan n onoia
nAéov ovopaleral App Inventor Classic, dev anaiTeital nAéov Tonika otoug otabuolcg epyaciag va €xel eykataotabei n java
(www.java.com). EmBuunTto €ival va unapxel €vag video projector (f| epocov npdkeiTal yia Fupvaacio kai €vag diadpacTikog
nivakag) yia va pnopei o eknaideuTikdG va napouacialel To nepiBaiiov Tou AppInvnentor kai 0TI GAAO auTog Kpivel anapaitnTo.
Eniong 6a pnopoloe o ekNaIdEUTIKOG NPOKEIMEVOU va KEVTPIOEl Kal va Kepdioel To evdIlaPEPoV TwV PadnTwv, va Toug nel va
kpatoUvV Ta €Eunva KIivnTa Toug TNAEPWVA N TIC TAPNAETEG TOUG e AsiToupyikd Android (av diaBétouv) pali pe Ta USB kaAwdia
nou Ta ouvodelouv €VTOC TOU epyacTnpiou. EvaAAakTikd epdoov To epyacTnpio €xel NpooBacn o€ acUpuarto OikTuo, ol
HadnTtég anAd Ba kpatolv POVO TIG OUOKEUEG TOUG KaBwg n ouvdeon Ba yiverar aclpparta. Evvoeital 0TI anapaitntn €ival n
Unapén evog ava opada pounoTIKWY OXNUATWV Tunou Lego Mindstorms.

Se dI1apopeG dIBAKTIKEG dpacTnpIOTNTEG HE TN Xpnon Tou App Inventor €xouv napatnpnBesi npoBAnuaTa 6Tav dev undpxel
ouvdeon oTo d1adikTuo ) auTn dev gival ouvexnG. Epdoov o eknaldeuTIKOG To eNIBUPEl PNopei va NapakAPWel TO GUYKEKPIPEVO
npoBANuUa enIAEYovTag va €yKATaoThoel TOoMIKA 0Toug oTabuoug epyaciag pia ano Ti¢g offline ekddoeic Tou App Inventor. Oi
€kOOOEIG QUTEG HE MIO yVWOTEG TIG AI2 Live Complete (http://sourceforge.net/projects/ailivecomplete/) kair AI2 Ultimate
(http://sourceforge.net/projects/ai2u/) £€xouv TIC idlEG SUVATOTNTEG KAl XAPAKTNPIOTIKA PE TNV €nionun online €ékdoon Tou Al
ME TNV povn diagopd OTiI dev XpeialovTal guvdeon aTo JIadiKTUO YIad va «TPEEOUV».

Eniong éva yvwoTo npdpAnua Tou App Inventor o€ OAeG TIG eKJOOEIG TOU gival 0TI dev eMITpENEl TN dnUIoUpYia EQapPoy®yv oTav
To peyeBog Toug Eenepvdel Ta 5MB. QG €k TOUTOU MPOKEIPEVOU O €KNAIDEUTIKOG YIA TN HETAYAWTTION TWV EPAPHOYDV TWV
HanTwv va unv kata@uyel oe evaAAakTIkEG AUoelg (n.X. AppToMarket) (https://code.google.com/p/apptomarket/) 8a npénel
va €xel PPOoVTIOoEl TO NEYEDOC TWV MOAUHECIK®MV COTOIXEIWYV NOU Ba XpNOIMOMOINCEl va JUNV UNEPBRaivel To KPioIgo auTo PEyEBoG.

AvanapaoTaocsig Tov HadnTwv/npoBAsywn SuokoAi®V oTo J1IBAKTIKO CEVApPIO

H napadooiakn peBodog didaokaliag Tou npoypappaTiopoU €ival apkeTd 0AOKAAOKEVTPIKE, apoU €MNIKEVTPWVETAlI € PEYAAO
BaBuod ortn dpacTnpioTnTa Tou daokaAou. H napadoaoiakn Aoindv peBodog didaockaAiag ouvioTaral (Zuvdyalog, 2002):

* 3TN xpnon Hiag yAwooag yevikou akonoU (Pascal, Basic, C kAn),
e Evoc enayyeApaTikoU nepiBAAAOVTOC NPoypaupaTionoU yia Tn YAwooa auTh,
* 3TNV eniAuon evog ouvolou NpoBANUATWV ene€epyaciag apiBU®V Kal GUPPBOAWY.
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O1 apxapiol NPOyPAPKATIOTEG AVTIMETWNI{OUV SUCOKOAIEG OTNV avanTuén npoypappdTwy. S NoAAEG NEPINTWOEIG OE YVWPIlouV TI
akpIB®WC NPENEI va KAvouv NpoKelgeEvou va odnynBolv atn AUon Tou npoBARparog kar duokoAslovTal va €Enynoouv yiaTi Ta
anoTeEAECHATA EKTEAEONG EVOG NpoypdapaTog & cUNNINTOUV WE Ta avapevopeva (MFpnyoplidadou k.a., 2002) .

O1 pabnoiakég dUOKOAIEG Mou avTIHETWNIJoUV ol HalnTég pnopoUv va Ta&ivounBouUv oTig akdAoubeg katnyopieg (Du Boulay,
1989):

e H £vvola Tou npoypappaTiohou.

ApXEG AgIToupyiag unoAoyioTwv.

SUVTAKTIKO Kal onuacioAoyia YAwoowv npoypauuaTiopou.
Sx€d1a eniAuang npoBANNATwv- avanTtuén alyopibuwv.
A1adIkaoieg avanTuéng NpoypauuaTwy.

Mo ouykekpiyéva, 6gov apopa aTov TPOMO AEITOUPYIAg Tou UNMOAOYICTH 0 apXdpiog npoypappaTiog (Suvoyalog, 2002):

e AuokoAeUEgTal va evToniosl TN ox€0N Nou UMNAPXEl AVAUESA OTO NPOYPANKA Kal TOV UNXaviopd eKTEAEONG TOU,

e Kavel 3IKEG TOU UNOBECEIC YIa TOV TPOMO E TOV OMOIo ASITOUPYEI ECWTEPIKA TO UNOAOYIOTIKO cUoTnua, av dsv Tou doBEi
Hia OXETIKA Neplypagn,

e Ae pnopei va avtiAngBei TNV avaykaidtnTa avaAuTikAG Kal akpiBoug neplypa®ng Twv Bnudtwyv nou anairolvTal yid Tnv
ouyYpa®n evog NpoypaupaTog

'‘O00V apopd TO XEIPIOHO TWV JOM®V TNG YA®OOAG NPoypauudaTiohol, o apXAaplog NpoypauudTIoTHG ouvavTa dUOKOAIEG, ol
onoieg ogeilovTal ouvRBWC OTO YEYOVOG OTI ekppalel TN AUON Tou MPOBANMATOG O KAMold yA®WOOd MnpoypaupdaTIouou,
Baoifdouevog oTn QUOIKR YAWOOd MOU XPNOIPOMOIEl OTIC KABNUEPIVEC TOU OUVOMIAIEG. o OUyKeKpIJEva, oI OUOKOAIEG
evtonifovTal oTIG NapakdTw dOMEG NPOYPANMATIOHOU:

Aopr) Enihoyng

e AUOKOAegUETal va kaTtavonoel Tn dopn €nIAOYNG 6Tav auTtn nepIAapBavel otn ouvlnkn OUVOETEG AOYIKEC eKPPACTEIC
(AND, NOT, OR).

e AuokoAegUgTal va napakoAouBnael Tn AEIToupyia TWV EUPWAEUPEVWV EVTOADV.

e AvTiyeTwnilel kal adaivel eUKOAOTEPA VEEG DoNEG, OTaV d1aBETEl KAAUTEPO PHabnuaTiko unopadpo.

Aopn Enavainyng

MpoTiua va xpnoigonolei akoAouBieg enavaAaupavopevwy eVTOA®V 0TA NpoypdupaTa Tou avTi yia Bpoxo.

AIaBETel avenapkn vonTa YOVTEAQ YIa TIG ENAVAANNTIKEG DOMEG.

AuckoAegUeTal va eniIAEEEl TNV KaTAAANAN yia KGBe npoBAnua enavaAnnTikn doun.

Aduvarei va opioel Pe emiTuxia Tn ouvelnkn €E60ou ano To Bpoxo.

Ae pnopei va kaBopioel TNV guPEAEIa TOU BpOXOU Kal va KATAVORTEl TNV apxr Kal To TEAOG TOUG, KaBWG Kal TIG EVTOAEG
nou enavaAaupavovrai.

2TIG MeTaBANTEG 0 apxXApPIOG NPOYPANMATIOTHG SUCKOAEUETAI VA KATAVONOEL:

e Tov TpONo e TOV onoio AsiroupyoUv ol JETABANTEG,
e Tnv avaykn apxikonoinong Twv PETABANTOYV,
e TNV eVNUEPWON Kal TOV EAEYXO TWV TINOV TWV PETABANTWV O BpOXOUC.

S€ KGBe nepinTwaon o eknaldeuTIkKOG oPeiAel va AABel undwn Tou TIG NPOTEPEG «yVWOEIG> (I0EEG, AVTIAAWEIG, avanapacTAcelg)
TWV PabnTov £€xovrag undyn Tou OTI ol "MPOENIOTAMOVIKES" NPOTEPEC YVWOEIC TwV HaBnT®v dev e€aAcipovTtal eUKoAa aAAd
ouVIOTOUV ONUAVTIKA YVWOTIKA €Unodia oTnv olkodounon VEWV yvooewv. QoTdoo, PaiveTal Nwg PE TN XPHon SIEPEUVNTIKWV
Tponwv d1dackaAiag kal NPoypapuuaTIoTIKWV NEPIBAAAOVTWY NOU ENITPENOUV TNV QUTEVEPYEIA TWV HABNTWV oI SUCKOAIEG AUTEG
EenepviolvTal (AAe€onoUAou & Kuvnyog, 2008; MAélou k.a., 2005; EAeuBepiwTn, K.d., 2010).

A1dakTIKO OUHBOAdlo - AISAKTIKR HeTaronion - OewpnTika O&para
- A18aKTIKOG 60puUBOG

Eqooov npiv TNV €KTEAECN TOU OEvVAPIOU UMNAPXOUV Ol EAAXIOTEC TEXVIKEG npodiaypages (oUvdeon orto d1adikTuo) Kal o
€KNAIOEUTIKOG £XEI PPOVTIOEl va €XEl TONOBETNOEl ToNika oToug HY Twv pabntwv r og €va dnudaoio anobeThpio TIG SIAPOpPES
€k0O0EIG TV aAyopiBuwv - npoypappdtwy dev avapéveral oTI Ba undp&ouv 181aiTepa NPOBARUATA KATA TNV EKTEAECN TOU
osvapiou. Enopévwg Bswpolpe 0TI dev Ba sp@aviaTei diIdakTikOG BO0puBoG. Eniong AOyw Tou yeyovoTog OTI Ta QUAAA £pyaaiag
€XOUV dnpIoupynBei Pe TETOIO TPOMO WOTE va €ival anAd, pealioTikd kai va odnyouv To paéntr BApa - BARUa otnv opaAn
€€olIkeiwaon Tou Pe TNV epappoyr Bewpoupe 0TI To diIdakTikd cupBoAalo dev Ba avartpanei.
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AeguTepoPadpiag Mevikng kal EnayyeAuarikng Eknaideuonc».

H npagn ouyxpnuartodoteital and Tnv Eupwnaikn ‘Evwon (EKT) kai To EAANVIKO Anpdaio oTo nAaioio Tou EM «Eknaideuon kal Aia Biou Maenon» tou EZMA 2007-2013 kal ulonoigital o
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Xpnon eEWTEPIK@OV NNYWV

Mnyeg ekpadnong

. Online ekTéAeon Tou Applnvnentor
. Odnyoi (tutorials) yia To App Inventor
. Awpeav BiBAio yia To App Inventor
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Ynokeipgevn Oswpia padbnong

To nepiBaAAiov App Invnentor onwg To SCRATCH, To BYOB k.a. €xel xapakTrpa naiyviodn. Eniong avagéperal o éva Topéa
NG Kadnuepivig Lwng (KIvnTr ThAEPwvia, EEUNVEG POPNTEG CUOKEUEG) O 0MOIOG CUHPWVA HE EPEUVEG EXEI KUPIAPXATEl aTn {wn
TWV HabnTwv aveEapTATWE NAIKiac. ‘'Onwg XxapakTnpIoTIKa avapepouv ol Johnson et al., (2010, 2011) ol popNTEC CUCKEUEG HE
TN HOP®N TWV EEUNVWV KIVATOV TNAEQOVWOV Kal TOV TAUMAETOV AnokToUuVv OAo Kal geyaAUTepn dNPOTIKOTNTA KABwG AOyw TngG
I0XUPNG €neEepyaaTiknG I0XUG TOUG o€ auvduaopd Pe Tn SuvaTdTnTa ouvOECINOTNTA TOUG HE To JIadikTuo kal Tn diabeciyoTnTa
d1apopwv TUNWV, NOAUNANB®V Kal eUKOAWV OTN XPron EPApUoy®V Yia QopnTEG cuokeuég (“mobile apps”) €xouv disigduasl
OTIG NEPIOTOTEPEG KABNUEPIVEG avBpwniveg dpaoTnpldTNTeS. Ta €Eunva KIivnTa TNAEPWVA Kal ol TAUNAETEG BewpoUvTal WG pia
anod TIG €€ VEEG TEXVOAOYIEG MOU PMOPOUV va €XOUV ONUPAvTIKO avTikTuno oTn didackaAia, Tn paenon kalr Tnv €peuva oTnv
eknaidsuon (Johnson et al., 2011).

Me Tn BonBeia Twv Lego Mindstorms (LM) eival oxeTikd gUkoAo Ta naidid va SnHIOUPYNROOUV N va XelpioTouv evdiapepovTa
(PUCIKA YOVTEAQ, Ta OMoia OTN OUVEXEId pnopoUV va npoypauuaTioouv Kai va eAéyEouv. Ta QUOIKG YOVTEAA €ival EAKUCTIKA
Kabwg NpooPEpouv apeon avatpopodoTnon (feedback) oToug HaBNTEG OXETIKA WE TNV ANOTEAECUATIKOTATA TWV NPOYPANHATWV
Toug (Barnes, 2002). H duvatoTnta autn BonBa Toug pabnTég va odnyouvTal oTadiakd o€ KAAUTEPEG, ANOTEAETUATIKOTEPEG,
NANPEOTEPEC Kal akpIBEaTeEPEC AUOEIG.

H didaokaAia Tou npoypappaTiogou pe Ta LM npoo@gepel 0TOoUG HABNTEG TNV €ukaipia va acknBouv Kal va Katavoroouv Tnv
€peuvNTIKN PHEB0OO, aAAG KAl va anokKTAOOUV Tn vooTponia nou xapaktnpilel Toug sniotrpoveg (Kokkotag, 2002). O pabntng
MEoa and Tnv eknaideuTikn auTtn diadikacia napaTtnpei, unoBETel, epapuolel, KATAANYEl O CUUNEPACKATA KAl Ta enaAnBelel.
Me TOV TpOMO auTO ouvnBilel OTNV €PEUVNTIKN- €MIOTNHOVIKA HeBodoAoyia. Tautoxpova dnuioupyouvTal oTnv TAgn ol
KaTaAANAEC oUVORKEC yia va avantuXBouv oTo padnTh XapakTnpIoTIKG ONwg emBupia yia avakaAuyn, OKEATIKIOWOG, KPITIKA
OUMNEPIPOPA, dIopaTIKOTATA, NPWTOTUMIAQ, JONMIOUPYIKN OKEWN, €MIPovr, unopdovrn, 6dppog, va pabaivel va naipvel
npwToPoUAieg kal va BacifeTal 0TI dIKEG TOU SUVAHEIG. ZUVONTIKA N Npoo®opd Twv LM gival noAU onuavTikn otn didackaAia
TOU npoypappaTtiopol Kabwg xpnoigonolei TNV &vvola TNG aAAnAenidpacng, onou Ta dedopeva Osv €ival anAEG TIMEG AAAG
OVTOTNTEG NMou napatnpouvTal Kal Ta anoTeAéopata Oev eival anAég NAnpo@opiec aAANd evépyeleC PECA O MId JQUVAMIKN
diadikacia. AvTiBeTa ano Tnv napadoaoiakr didackaAia onou, Ta dedopéva eival TIHEG KAl TA AnNOTEAEOUATA €ival UNOAOYIOHOI
nou anAd sugavifovral atnv 086vn Tou unoAoyioTh (Kapatpavrou, Taxog, & AAiunong, 2005).

Me Bdon 60a npoava@eépape avapeveralr Aoinov va undapgel {wnpr CUHHETOXN TWV HABNTOV O OAEG TIG dPACTNPIOTNTEG.
EninAéov, cival evdexduevo, NoAU ypriyopa ol pabnTtec va BsAnoouv va doKIJAoouv TPOMOMOINOEIG TOU NEPIBAAANOVTOG KAl TWV
AoINWV OTOIXEIWV TV (MIKP®V apXikd) npoypaupdaTwy, ENIBUP®OVTAG va TPOMOMOINCoUV Ta XAPAKTNPIOTIKA TOU GUP@WVA HE Ti
eniBupieg Toug. ZTo NApov B816aKTIKO agevaplio Aoinov, Ba npaypaTtonoinbei neipapaTiogdg e TA OTOIXEIA TOU NPOYPANHATIOTIKOU
nepIBAANOVTOG HE EVEPYNTIKN OUMMETOXN. AAMWOTE 6nwg avagepel n MAéfou (2002) «or TME kai 1diaitepa 1a Logo-like
nepiBdArovra unopouv va a€ionoin@ouv yia Tn oxediaon kai TNV avantu&n UMOAOYIOTIKWV €PYAAgiwV, Ta onoia npooPePouV
oTOUG pabnTeg Tn duvaroTnTa EKPPAONG Ki a&ionoinong Twv OKEWEWV, I0EWV Kai dIaloBnoswV TouG Kai urnooTnpifouv Tn
diadikaaoia oikodounong TnNG yvwonc d1auopewvovTac nAouoia o UKAIPIEC npoBANUATICUOU Kal MEIpapuariopou nepifdaiiovra
padnong».

To oToIXEIO AUTO, OE CUVOUACKO HE TNV OPYAvVWON TNG TAENG OE MIKPEC OPAdEC, NPOOPEPE! £va NOAU KaAo nepiBailov yia Tnv
avantuén piag 1oxupnc aAAnAenidpaong nou WNopei va guvoncel Tn padnon. Euvoeital Aoindv 1diaitepa n dnuioupyia gvog
TUNIKOU nNEPIBAANOVTOG KOIVWVIO- KOVOTPOUKTIBIOTIKOU KaBw¢G Bewpolpe OTI HECW TWV KOIVWVIKOV AAANAEMISpACEWY
ennpealetal n diadikacia e TNV onoia olkodopeital n yvwon. To osvaplo sival BspsAiwpévo oTn Bewpia padnong Tou
€noikodounTiouoU B10TI 0 padnTiAg XTilel TNV yv®on Tou avixvelovTag, JIEPEUVMVTAG Kdl AAANAEMIdPWVTAG ONTIKA HE TIC

To napdv £yypago anotelei npoiov Tng MAatpopupag AvanTtugng, =xediaong, YnoBoAng kai AEIoAdynong Wneiakmv AISaKTIK@V Zevapiov «Aiownog» nou avantuxenke pe idia péoa and To
IvoTiTouTo EknaideuTikng MoAITIKAG aTo nAaiolo Tou Ynogpyou 2: «Wneiakd ZUotnua - HAektpovikr MAatgopua YnoBoAng, AEloAdynong, Alaxeipiong kai Aglonoinong Wneiakwv Sevapiov
Kabmg kal kabodrynong kar Ynootnpigng Twv EknaideuTikwv» Tng Npagng: «AvanTtugn MeBodoAoyiag kal Wneiakamv AISakTIK®V Zevapionv yia Ta MNvwoTika AvTikeipeva Tng NpwToBadpiag kai
AeguTepoPadpiag Mevikng kal EnayyeAuarikng Eknaideuonc».

H npagn ouyxpnuartodoteital and Tnv Eupwnaikn ‘Evwon (EKT) kai To EAANVIKO Anpdaio oTo nAaioio Tou EM «Eknaideuon kal Aia Biou Maenon» tou EZMA 2007-2013 kal ulonoigital o
oupnpa&n ano To IvoTimouTo EknaideuTikng MoAITIkAgG kal Tnv Eidikn Ynnpeoia Epappoyng EknaideuTikwv Apacewv Tou YM.M.E.O. .
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Baagikég evTOAEG TNG YAWOOAG NpoypauuaTiopgol Tou App Inventor dnuioupy®vTtag anAda npoypduuara.

To oevapio eival BepeAiwpevo aTiG BaoikEG 1I0E€G TNG ENOIKOJOMIKNG (constructivist) avTiAnwng yia Tn padnon (Piaget 1972) kai
TNV «KATAOKEUAOTIKN» €KNAIBEUTIKN QIAoco®ia (constructionism) Tou Papert cUp@WVa [E TIG OMNOIEG N KATAOKEUN VEAG YVWONG
€ival NeEPIGOOTEPO AMOTEAECUATIKNA OTAV Ol HABNTEC EUNAEKOVTAI OTNV KATAOKEUN MPOIOVTWV MOU £XOUV NPoowmnikd vonua yia
Toug idloug(Papert, 1993). ZT0 OUuyKeKpIPEVO JIBAKTIKO OevAPIO O HABNTNG XTilel TNV yvwaon Tou avixvelovTag, dIEPEUVOVTAG
Kal aAANAeMdpwVTAg onTIKA WE TIG BACIKEG EVTOAEG TNG YAWOOAG NpoypappaTiopgou Tou App Inventor dnuioupywvTag anid
npoypauuara.

'Onwg xapaktnpioTikGd avaglpouv or Kafai & Resnick (1996), «O KOVOTPOUKTIOVIOLOG rPOTEIVEI OTI Ol |IABNTEUOUEVO!
KaTaokeuadlouv VEEG IOEEC OTAV EVEPYA ATxXO0AoUVTal UE TN dnuioupyia EEWTEPIKNG KATAOKEUNG ~|MOPEI €va pounoT, €va noinua,
£va KAoTpo 0TNV dupo, €va npoypaya oTov urnoAoyioTn- navw oTIGC ornoieg avaoroxalovral kai poipadovrai e dAAoug. ETail o
KOVOTPOUKTIOVIOUOG ELNAEKEI dUO SIAMAEKOUEVOUG TUMOUG KATAOKEUNG: TNV 01kodOLNON TNG yvwaong oTo MAaiolo o1kodounong
KATAOKEUWVY UE MPOTWIIKO VOnua».

Enionpavon HIKPOHETABOA®WV

Aev avapevovTal HIKPOHETABOAEG.
Opyavwon TnG Ta&ng - EQIKTOTNTA OXEdiaong

H d1daokaAia Ba AaBel xwpa evTOC TOU OXOAIKOU £pYAaTrplou NANPo®opIikng. O1 uabnTeg Ba epyacToUV aTopIKd €iTE O OUAdEG
Twv OUO N TPIOV ATONWV ava NAEKTPOVIKO UMNOAoYIOTH. Eviexdueva o ekNaldeuTIKOG UNOPEI va ENITPEYEI O OCOUG HABNTEG TO
enBupoUv kal dIaBETouV, va PEPOUV Kal va OUVIETOUV KE TOV UMOAOYICTH TOUG TO €EUMNVO KIVNTO TOUG TNAEPWVO N TAUNAETA
HE AsiToupyiko Android, yia peyaAUTepn TaxUTnTa Kai aAnBo@aveia oTnv eKTEAECN TWV NPOYPAUHUATWY OE OXECN ME TN XPAoN
TOU NPOCOHOIWTN.

EnekTdoeig / 31a0UVOECEIG TWV EVVOIWV N TWV 3pacTNPIOTATOV

MeTd TNV OAOKANPWON TOU NApPOVTOG OEvVApiou ol pabnTec Ba €ival MPOETOINACUEVOI YIA Va €pyacTouV PE enodeva osvapia Ta
onoia 6a nepiAauBavouyv Tn xpnon T600 TWV anAwv 000 Kal CUVOETWV aAYopIBUIK®V dONWV KaBwG Kal EPWAEUNEVWY. Eniong
Ba €xouv AMOKTNOEl EUXEPEIA OTN XPNON Kal XEIPIOHO OTOIXEIWV AVTIKEINEVOOTPAPOUG NpoypapuaTiogou. EmnpoécBera ol
pabnTég Ba eival og BEon va dnuioupyouVv anaiTNTIKEG EPAPHUOYEC Ol OMoieC KAVOUV XpRAon TwV MpOCBETWV OTOIXEIWV TOU
NPEOYPAMMATIOTIKOU NEPIBAAAOVTOG dNUIOUPYWVTAG N.X. NaixVvidia noAAanAwv xpnoTwv, epapuoyEG TUNou client/server k.a.

MNeprypa@n kai avaAuon QUAAmV gpyaciag

Ta @UAAa epyaciag agopouv TNV €kPABnon TNV ekuadnon Twv Bacik®V AdAyopIBHIK®V oWV Kal TNG AVTIKEINEVOOTPEPEIAG
MEoa and To nepiBaAAov Tou App Inventor. BapUtnTa 6a doBsi kal aTo 181aiTepo TUAKWA Tou Al nou OXeTIeTal PUE TOV XEIPIONO
Twv Lego Mindstorms.

A&ioAoynon

O eknaideuTIKOC WNOPEI va Xpnoiponolinosl Ta ouvnBiouéva kal afioniora open source AOYIOHIKG ONWCE M.X. TO KAACOIKO hot
potatoes, To eAAnVIkO kal dwpeav hot pepper r} Tov aloAoynTr NPOKeINEVOU va dnuIoupynaoel TEGT auToagloAoynong (KAgioToU
TUNOU), oTaupoAega, kpunTOAeEa kAN. aAAd kai kouig, flashcards k.a.

To ENIHOPPWTIKO CEVApPIO

Oa yivel npoondabeia dnuioupyiag ePappoy®V yia £EUNVEG (POPNTEC OUOKEUEC ME AsiToupyikd cUoTnua Android ano Toug
HadnTEG yia To XeIpIoPo pe duo d1apopeTIKOUG TPOMOUG evOG poundT TUnou Lego Mindstorms. ©a avTINeETWNIOTOUV evOEXOEVA
npoBAAuaTa nou o@eilovral oe AavBacopéveg avTINAWEIG Kal NpoUndpXousEeg YVMOEIG TwV HadnNT®V onwg napaAAnAiopocg,
avBpwnopopPIoHOC K.a. Ta UAAa epyaciag nou Ba doBouv aToug padnTég napouacialovTal OTIC ENOPEVEG EVOTNTEG.

A13AKTIKOI ZTOXOI:

e Na oxnuarifouv anA€g kar OUVOETEG AOYIKEC EKPPAOEIG

Na karavonoouv Tnv £vvoia Twv BacikwVv doUWV NpoypauuaTiouou
Na d1aTunwvouV TIG LHOPPEC TNG EVTOANG eEAEyxou (eniAoyng) AN
Na diaTtunwvouv evToAEC enavainyng

Na €pBouv o< ena®n Ue BaoIKEG EVVOIEG TNG POUMOTIKAG

To napdv £yypago anotelei npoiov Tng MAatpopupag AvanTtugng, =xediaong, YnoBoAng kai AEIoAdynong Wneiakmv AISaKTIK@V Zevapiov «Aiownog» nou avantuxenke pe idia péoa and To
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AeguTepoPadpiag Mevikng kal EnayyeAuarikng Eknaideuonc».

H npagn ouyxpnuartodoteital and Tnv Eupwnaikn ‘Evwon (EKT) kai To EAANVIKO Anpdaio oTo nAaioio Tou EM «Eknaideuon kal Aia Biou Maenon» tou EZMA 2007-2013 kal ulonoigital o
oupnpa&n ano To IvoTimouTo EknaideuTikng MoAITIkAgG kal Tnv Eidikn Ynnpeoia Epappoyng EknaideuTikwv Apacewv Tou YM.M.E.O. .
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NEEEIC KA£181G Nnou xapakTnpidouv Tn OEPATIKA TOU OEVApiou:

* 1poypauuaTIouoG
* App Inventor
* Lego Mindstorms

YAIKOTEXVIKA unodoun:

MNa Tnv didackaAia Tou cevapiou Ba xpelaaTei Eva epyacTrpio NANPOPOPIKAG Nou va €xel npocBacn oto d1adikTuo yia va
pnopoUv ol pabnTég va npooneAdcouv To d1adikTuakd nepiBaAlov dnuioupyiag Tou App Inventor. Adyw Tou yeyovoTog OTI Ba
xpnoipgonoinBei n nAéov npdao@arn £kdoan Tou App Inventor pe Tnv ovopacia App Inventor 2 kal oxI n apxikn €kdoan n onoia
nAgov ovopdleral App Inventor Classic, dev anaiTeital NA€ov Tonika oToug oTABUOUG epyaaciag va €xel eykaTaoTabei n java
(www.java.com). EmBuunTo €ival va unapxel évag video projector (r epocov npokeital yia Nupvaacio kal évag d1adpacTikog
nivakag) yla va Pnopei o eknaldeuTikog va napouaidlel To nepiBaillov Tou AppInvnentor kal 6T GAAo auTdG Kpivel anapaitnTo.
Eniong Ba pnopoloe o ekNAIBEUTIKOG NPOKEINEVOU VA KEVTPICEI KAl va KePSIOel TO evOIAPEPOV TwV HABNTWV, va TOUG Mel va
KpaTouv Ta €Eunva KIivnTa Toug TNAEPwVA N TIG TAMNAETEG TOug pE Acitoupyikd Android (av diaBgtouv) pali pe Ta USB kaAwdia
nou Ta ouvodeUOUV EVTOC TOU £pyaaTnpiou. EVaAAaKTIKG pOCTOV TO £pyaacTrplo £€Xel NpocBacn o€ acUpuaTto JiKTuo, Ol
HaénTég anAd 6a kpatoUv HOVO TIG CUOKEUEG TOUG KaBwg n ouvdeon Ba yiveTal acUpuarta. Evvoeital 0TI anapaitnTn €ivai n
Unap&n evog ava opada PounoTIK®Y oXNUATwV TUNou Lego Mindstorms. Se d1aQopeg SI0AKTIKEG dpAaTNPIOTNTEG HE TN XPHoN
Tou App Inventor éxouv napaTtnpn®si npoBAnuara o6tav dev unapxel ouvdeon oTo diIadikTuo N auTn dev eival ouvexng. Epdoov
0 €eKNaIdEUTIKOG To €NIBUEl PNopei va Napakduyel To CUYKEKPIPEVO NPOBANUA ENIAEYOVTAG VA EYKATACTNOEl TONIKA OTOUG
oTabuoulg epyaciag pia ano Tig offline ekdooeig Tou App Inventor. O1 ekOOEIG QUTEG HE MIO YVWOTEG TIG AI2 Live Complete
(http://sourceforge.net/projects/ailivecomplete/) kai AI2 Ultimate (http://sourceforge.net/projects/ai2u/) €xouv TIg idIeg
duvaTdTNTEG KAl XApaAKTNPIOTIKA YE TNV nionun online ékdoaon Tou Al pe Tnv poévn diagopd ot dev xpeialovTal gUVOEDN OTO
d1adikTuo Yyia va «TpgEouv». Eniong éva yvwaTto npdRAnua Tou App Inventor g OAEG TIG EKOOTEIG TOU gival OTI OevV EMITPENEI TN
dnuioupyia epappoywv OTav To PEyeBog Toug Eenepvasl Ta SMB. Q¢ ek ToUTOU NPOKEINEVOU O €KNAISEUTIKOC Yia TN
METAYAQTTION TWV €QAPHOY®V TWV HABNT®V va WNv Kataguyel o€ evaAAakTIkEG AUoelg (n.X. AppToMarket)
(https://code.google.com/p/apptomarket/) 6a npenel va €xel PPOVTIOEl TO HEYEBOG TWV NOAUNETIK®V OTOIXEIWV Mou Ba
XPNOIMOMOINCEl Va JUNV UnepBaivel To Kpioigo auto Peyedog.

Tunikog xpovoc aAAnNAenidpaocng HE TO EKNAISEUTIKO OEVAPIO OE JISAKTIKEC WPEC YVia SOUAElId
EVTOG TOU OXOAgiou:

3 WpeG

aAAol avTioTOoIXO!1 NEPIOPICUOI:

MNveupartikda dikai®uara

Aev unNApxXouUV MEPIOPICHOI

EkTip®pevo Eninedo AuokoAiacg:

MéETplag duokoAiag

Tunog 31adpacTIKOTNTAG :
Evepyog padnon

Eninedo 31adpacTiKOTNTAG :

MoAU uwnAo

MpoTteivopevn NAIKIAkn opada Tou TEAIKOU XpRnoTn:

15-18

EknaideuTikn BaBbuida nou ansuBUVETAI TO OEVAPIO:

leviko AUKEIO

To napdv £yypago anotelei npoiov Tng MAatpopupag AvanTtugng, =xediaong, YnoBoAng kai AEIoAdynong Wneiakmv AISaKTIK@V Zevapiov «Aiownog» nou avantuxenke pe idia péoa and To
IvoTiTouTo EknaideuTikng MoAITIKAG aTo nAaiolo Tou Ynogpyou 2: «Wneiakd ZUotnua - HAektpovikr MAatgopua YnoBoAng, AEloAdynong, Alaxeipiong kai Aglonoinong Wneiakwv Sevapiov
Kabmg kal kabodrynong kar Ynootnpigng Twv EknaideuTikwv» Tng Npagng: «AvanTtugn MeBodoAoyiag kal Wneiakamv AISakTIK®V Zevapionv yia Ta MNvwoTika AvTikeipeva Tng NpwToBadpiag kai
AeguTepoPadpiag Mevikng kal EnayyeAuarikng Eknaideuonc».

H npagn ouyxpnuartodoteital and Tnv Eupwnaikn ‘Evwon (EKT) kai To EAANVIKO Anpdaio oTo nAaioio Tou EM «Eknaideuon kal Aia Biou Maenon» tou EZMA 2007-2013 kal ulonoigital o
oupnpa&n ano To IvoTimouTo EknaideuTikng MoAITIkAgG kal Tnv Eidikn Ynnpeoia Epappoyng EknaideuTikwv Apacewv Tou YM.M.E.O. .

EIAIKH
FEKWWMWFMBHZH EznA \Il PEZIA
s rHE
= Hm AIAEYTIKQN

o E»pumth'imn o S — o APALEQN

oI e wn ovrrenuatoSémen e EXAGSag mal ¢ Eveumalir Evwons
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YMOYPIrEIO MAIAEIAE, EPEYNAE KAl @PHEKEYMATON

INETITOYTO EKITAIAEYTIKHE ITOAITIKHE

Advanced Electronic Scenarios
BJOP Operating Platform

Zuvoyn PACEWV CEVAPIOU:

1n ®aon: NMpoeToipaacia

Xpovikn Alapkeia: 15 AenTd TnG wpag

Xwpog Ale§aymwyng: EpyaoTrpio MANPoQopIKnG

Aopika - AladpacTika oTolxEia:

31a0p0OG d1ENAPNG TG EPAPHOYNG

Xpovikn AlapKela: 45 AenTd TG wpag
Xwpog Ale§aywyng: Tagn
ApIOHOG PUAAWV epyaciag: 1

AopIKa - AladpacTIKA oTolxEia:

3n ®aon: Zuvra&n KWdIKa EPUPHOYNG

Xpovikn Aldpkeia: 45 A\enTd TnG wpag
Xwpog Aie§aywyng: EpyaoTrpio MANPo@opIKNnG
ApIOHOG PUAAWYV epyaociag: 1

Aopika - AladpacTikda oToIxXEia:

To napdv £yypago anotelei npoiov Tng MAateopupag AvanTtugng, =xediaong, YnoBoAng kai AEIoAdynong Wneiakmv AiSaKTIK®V Zevapiwv «Aiownog» nou avantuxenke pe idla péoa and To
IvoTimoUTo EknaideuTikng MOAITIKAG 0To NAaiolo Tou Yrnoépyou 2: «Wneiakd Suotnua — HAekTpovikn MAateopupa YnopoAng, AEioAdynong, Aiaxeipiong kar Aglonoinong Wneiakomv evapiov
Kabmg kal kabodrynong kar Ynootnpigng Twv EknaideuTikwv» Tng Npagng: «AvanTtugn MeBodoAoyiag kal Wneiakamv AISakTIK®V Zevapionv yia Ta MNvwoTika AvTikeipeva Tng NpwToBadpiag kai
AeguTepoPadpiag Mevikng kal EnayyeAuarikng Eknaideuonc».

H npagn ouyxpnuartodoteital and Tnv Eupwnaikn ‘Evwon (EKT) kai To EAANVIKO Anpdaio oTo nAaioio Tou EM «Eknaideuon kal Aia Biou Maenon» tou EZMA 2007-2013 kal ulonoigital o
olunpagn and To IvaritouTo EknaideuTikng MoAITIKAG kal TRV EidIkr Ynnpeoia E@appoyng EknaideuTikwv Apdoswv Tou YMM.M.E.O. .

ENIXEIPHIIAKO NPOrPAMMA EIAIKH
- pmmmwm V,zEOéI;I& €E\nHFEEIA
e - = p EGAPMOTHE
- ¥YNOYPIEIO NAIAEIAT KAI OPHIKEYMATON  fyr n EKIIAIAEYTIKQN
Evpundi Evoon
petloced]

EIAIKH YNHPEIIA AIAXEIPIZHE N APALEQN
Sehida 15/26

YNOYPTEIO MAIAEIAE, EPEYNAY KAl OPHEKEYMATON
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Advanced Electronic Scenarios

ﬂw Operating Platform

4n ®aon: ‘EAeyxog - AiIopOwOEIg

YNOYPrEIO MAIAEIAE, EPEYNAE KAl @PHEKEYMATORN

INETITOYTO EKITAIAEYTIKHE ITOAITIKHE

Xpovikn Aldpkeia: 15 AenTd TnG wpag

Xwpog Aie§aywyng: Epyaotnpio MANPo@opIknG

Aopika - AladpaocTikda oToIxXEia:

5n ®aon: EnavaAnyn - Epnédwon

Xpovikn Aldpkeia: 15 AenTd TnG wpag
X®pog AleEaywyng: EpyaaTrpio NMANPoQopIKNG
ApIOHOG PUAAWYV epyaciag: 1

Aopika - AladpacTika oTolxEia:

To napdv £yypago anotelei npoiov Tng MAateopupag AvanTtugng, =xediaong, YnoBoAng kai AEIoAdynong Wneiakmv AiSaKTIK®V Zevapiwv «Aiownog» nou avantuxenke pe idla péoa and To
IvoTimoUTo EknaideuTikng MOAITIKAG 0To NAaiolo Tou Yrnoépyou 2: «Wneiakd Suotnua — HAekTpovikn MAateopupa YnopoAng, AEioAdynong, Aiaxeipiong kar Aglonoinong Wneiakomv evapiov
Kabmg kal kabodrynong kar Ynootnpigng Twv EknaideuTikwv» Tng Npagng: «AvanTtugn MeBodoAoyiag kal Wneiakamv AISakTIK®V Zevapionv yia Ta MNvwoTika AvTikeipeva Tng NpwToBadpiag kai
AeguTepoPadpiag Mevikng kal EnayyeAuarikng Eknaideuonc».

H npagn ouyxpnuartodoteital and Tnv Eupwnaikn ‘Evwon (EKT) kai To EAANVIKO Anpdaio oTo nAaioio Tou EM «Eknaideuon kal Aia Biou Maenon» tou EZMA 2007-2013 kal ulonoigital o
olunpagn and To IvaritouTo EknaideuTikng MoAITIKAG kal TRV EidIkr Ynnpeoia E@appoyng EknaideuTikwv Apdoswv Tou YMM.M.E.O. .

= ENIXEIPHEIAKO NPOTPAMMA EXNA EIAIKH
; pmmmwm = VIIHPEEIA
& . - s 2007-2013 § EGAPMOTHE
[ — ¥NOYPrEIO MAIAEIAZ KAI OPHEKEY MATON L] EKIAIAEYTIKQN

ORI Eupumain Evuon EIAIKH YNHPEIIA AIAXEIPIIHI S APAEEON
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Advanced Electronic Scenarios

ﬂedop Operating Platform

YMOYPIrEIO MAIAEIAE, EPEYNAE KAl @PHEKEYMATON

INETITOYTO EKITAIAEYTIKHE ITOAITIKHE

1n ®aon: NMposToipaacia

To napdv £yypago anotelei npoiov Tng MAateopupag AvanTtugng, =xediaong, YnoBoAng kai AEIoAdynong Wneiakmv AiSaKTIK®V Zevapiwv «Aiownog» nou avantuxenke pe idla péoa and To
IvoTimoUTo EknaideuTikng MOAITIKAG 0To NAaiolo Tou Yrnoépyou 2: «Wneiakd Suotnua — HAekTpovikn MAateopupa YnopoAng, AEioAdynong, Aiaxeipiong kar Aglonoinong Wneiakomv evapiov
Kabmg kal kabodrynong kar Ynootnpigng Twv EknaideuTikwv» Tng Npagng: «AvanTtugn MeBodoAoyiag kal Wneiakamv AISakTIK®V Zevapionv yia Ta MNvwoTika AvTikeipeva Tng NpwToBadpiag kai
AeguTepoPadpiag Mevikng kal EnayyeAuarikng Eknaideuonc».

H npagn ouyxpnuartodoteital and Tnv Eupwnaikn ‘Evwon (EKT) kai To EAANVIKO Anpdaio oTo nAaioio Tou EM «Eknaideuon kal Aia Biou Maenon» tou EZMA 2007-2013 kal ulonoigital o
olunpagn and To IvaritouTo EknaideuTikng MoAITIKAG kal TRV EidIkr Ynnpeoia E@appoyng EknaideuTikwv Apdoswv Tou YMM.M.E.O. .

L ENIEIPHEIAKD NPOTPAMMA o~ EFTA EIAIKH
i EKTAIAEYEH KAl AlA BIOY MAGHEH e YIHPEEIA
— 2 13 v /
. Ry s EDAPMOTHE
i pGRPATIA - b EKIAIAEYTIKQN

ORI Eupumain Evuon EIAIKH YNHPEIIA AIAXEIPIIHE S APAXEQN
) SeAida 17/26
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YIOYPIEIO NAIAEIAE, EPEYNAE KAl OPHEKEYMATON
INETITOYTO EKITAIAEYTIKHE IOAITIKHE

Advanced Electronic Scenarios
BJOP Operating Platform

1n ®aon: NposeToipacia

Xpovikn Alapkeia: 15 Aenta Tng wpag

Xwpog Aie§aymwyng: EpyaoTtrpio MANPo@opIkng

2Tnv €loaywyn YiveTal pia napouaiacn Tou B€uaToc. Molo ouykekpigéva Ba yivel cUvToun avagopda:

a) oTIG BACIKEG AAYOPIBUIKEG OOUEG

B) ora Lego Mindstorms NXT

y) kai ato App Inventor for Android

Eneidn ol pabntég sival Ndn €E0IKOIWKEVOI PE TIC BACIKEG aAyopIOUIKEG DOMEG, TO MPOYPAMMATIOTIKO nepIiBaillov Tou App
Inventor for Android kal Ta Baoikd cuoTaTikd evOG pOUNOTIKOU OXHMATOG TUNouU Lego, 6a dobei éupacn oTo ouvduaoud OAwv
TWV Napanavw We TNV napouaciacn oxeTIKoU BivTeo.

'ETOI 01 uaBnTEG B6a anoKTHoouV €va KivnTpo yia va SOUAEWOUV OE HIa Epyacia KOVTd oTd ev3lapEPOVTA TOUG.

TéNog otnVv ei0aywyn 6a TeBouv EkdBapa ol aToXOo! o1 onoiol Ba NpEnel va eNITEUXBoUV.

To napodv éyypapo anoTeAei npoidv Tng MAatpopuag AvanTtugng, =xediaong, YnoBoAng kai AEIoAOynong Wneiakmv AISakTIK®V Zevapiov «Aigwnog» nou avanTtuxBnke pe idia péoa and To
IvoTiTouTo EknaideuTikng MoAITIKAG aTo nAaiolo Tou Ynogpyou 2: «Wneiakd ZUotnua - HAektpovikr MAatgopua YnoBoAng, AEloAdynong, Alaxeipiong kai Aglonoinong Wneiakwv Sevapiov
Kabmg kal kabodrynong kar Ynootnpigng Twv EknaideuTikwv» Tng Npagng: «AvanTtugn MeBodoAoyiag kal Wneiakamv AISakTIK®V Zevapionv yia Ta MNvwoTika AvTikeipeva Tng NpwToBadpiag kai
AeguTepoPadpiag Mevikng kal EnayyeAuarikng Eknaideuonc».

H npagn ouyxpnuartodoteital and Tnv Eupwnaikn ‘Evwon (EKT) kai To EAANVIKO Anpdaio oTo nAaioio Tou EM «Eknaideuon kal Aia Biou Maenon» tou EZMA 2007-2013 kal ulonoigital o
oupnpa&n ano To IvoTimouTo EknaideuTikng MoAITIkAgG kal Tnv Eidikn Ynnpeoia Epappoyng EknaideuTikwv Apacewv Tou YM.M.E.O. .

ENIXEIPHIIAKO NPO EIAIKH
EKHNNEYZI'HWMABW EznA YIHPEEIA
= E®APMOIHE
EARHNIH B HMGRPATIA EKIIAIAEYTIKQN

T emtntmra " Evpunaik Bvwon | EIA AIAXEIPIZHE S~~~ APAZEQN

oI e wn ovrrenuatoSémen e EXAGSag mal ¢ Eveumalir Evwons

YNOYPTEIO MAIAEIAE, EPEYNAX KAl @PHEKEYMATON
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Advanced Electronic Scenarios
Operating Platform

YMOYPIrEIO MAIAEIAE, EPEYNAE KAl @PHEKEYMATON

INETITOYTO EKITAIAEYTIKHE IOAITIKHE

2n daon: ZXeS1IaoH0G J1ENAPNC TNG
EQPApHOYNG

To napodv éyypapo anoTeAei npoidv Tng MAatpopuag AvanTtugng, =xediaong, YnoBoAng kai AEIoAOynong Wneiakmv AISakTIK®V Zevapiov «Aigwnog» nou avanTtuxBnke pe idia péoa and To
IvoTimoUTo EknaideuTikng MOAITIKAG 0To NAaiolo Tou Yrnoépyou 2: «Wneiakd Suotnua — HAekTpovikn MAateopupa YnopoAng, AEioAdynong, Aiaxeipiong kar Aglonoinong Wneiakomv evapiov
Kabmg kal kabodrynong kar Ynootnpigng Twv EknaideuTikwv» Tng Npagng: «AvanTtugn MeBodoAoyiag kal Wneiakamv AISakTIK®V Zevapionv yia Ta MNvwoTika AvTikeipeva Tng NpwToBadpiag kai
AeguTepoPadpiag Mevikng kal EnayyeAuarikng Eknaideuonc».

H npagn ouyxpnuartodoteital and Tnv Eupwnaikn ‘Evwon (EKT) kai To EAANVIKO Anpdaio oTo nAaioio Tou EM «Eknaideuon kal Aia Biou Maenon» tou EZMA 2007-2013 kal ulonoigital o
oupnpa&n ano To IvoTimouTo EknaideuTikng MoAITIkAgG kal Tnv Eidikn Ynnpeoia Epappoyng EknaideuTikwv Apacewv Tou YM.M.E.O. .

=, ENIXE EIAIKH
4 i EznA YIHPELIA
W — EDAPMOTHE
Envwn KPR EKIIAIAEYTIKQN
EIAIKH YA

BT Eupundic Evoon S ~———— APAZEON

IPHIIAKO NPOrPAI
KAJ AIA BIOY

;J YNOYPIEIO MAIAEIAY, EPEYNAY KAl OPHEKEYMATON

INETITOYTO EKITAIAEYTIKHE ITOAITIKHE
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Advanced Electronic Scenarios
BJOP Operating Platform

2n ®aon: ZXe31a0N0G dIENAPNC TNG EPAPHOYNG

Xpovikn Aldpkeia: 45 A\enTd Tng wpag
Xwpog Ale§aywyng: Tagn
®UAAa gpyaciag:

Ta @UAAa epyaciag eivar ouvnuuéva otnv 3n oeAida Tou eyypapou. EVaAAakTIKG LnopeiTe va Ta UETAPOPTWOETE EK VEOU ano TIG NapakdTw OIadIKTUAKEG
BEoelc.

* ®UAAO Epyaoiag 1
http://aesop.iep.edu.gr/sites/default/files/filla-ergasias/fyllo_ergasias 1 13.doc

TN @aon autn Ba yivel o oxedlaopog TNG diENAgng TNG Epapuoyng nou Ba dnuioupyrnoouy ol pabnTég, akoAouBwvTag Bnua
npog BrAua TIg 3 dpacTnpIOTNTEG Nou undapxouv ato ®UAAO £pyaaiag 1.

To napodv éyypapo anoTeAei npoidv Tng MAatpopuag AvanTtugng, =xediaong, YnoBoAng kai AEIoAOynong Wneiakmv AISakTIK®V Zevapiov «Aigwnog» nou avanTtuxBnke pe idia péoa and To
IvoTiTouTo EknaideuTikng MoAITIKAG aTo nAaiolo Tou Ynogpyou 2: «Wneiakd ZUotnua - HAektpovikr MAatgopua YnoBoAng, AEloAdynong, Alaxeipiong kai Aglonoinong Wneiakwv Sevapiov
Kabmg kal kabodrynong kar Ynootnpigng Twv EknaideuTikwv» Tng Npagng: «AvanTtugn MeBodoAoyiag kal Wneiakamv AISakTIK®V Zevapionv yia Ta MNvwoTika AvTikeipeva Tng NpwToBadpiag kai
AeguTepoPadpiag Mevikng kal EnayyeAuarikng Eknaideuonc».

H npagn ouyxpnuartodoteital and Tnv Eupwnaikn ‘Evwon (EKT) kai To EAANVIKO Anpdaio oTo nAaioio Tou EM «Eknaideuon kal Aia Biou Maenon» tou EZMA 2007-2013 kal ulonoigital o
oupnpa&n ano To IvoTimouTo EknaideuTikng MoAITIkAgG kal Tnv Eidikn Ynnpeoia Epappoyng EknaideuTikwv Apacewv Tou YM.M.E.O. .

ENIXEIPHIIAKO NPO EIAIKH
EKHNNEYZI'HWMABW EznA YIHPEEIA
= E®APMOIHE
EARHNIH B HMGRPATIA EKIIAIAEYTIKQN

oo e EupuaicEvo | e = APAZEON

Me T ovyxenuaTobérnan e ENNABac Kai T Evpunalicic Eveanc

YNOYPTEIO MAIAEIAE, EPEYNAX KAl @PHEKEYMATON
INETITOYTO EKITAIAEYTIKHEZ INOAITIKHE
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http://aesop.iep.edu.gr/sites/default/files/filla-ergasias/fyllo_ergasias_1_13.doc

Advanced Electronic Scenarios

ﬂedop Operating Platform

YMOYPIrEIO MAIAEIAE, EPEYNAE KAl @PHEKEYMATON

INETITOYTO EKITAIAEYTIKHE ITOAITIKHE

3n ®aon: ZUvrain kKwoika EPpAPHOYNG

To napdv £yypago anotelei npoiov Tng MAateopupag AvanTtugng, =xediaong, YnoBoAng kai AEIoAdynong Wneiakmv AiSaKTIK®V Zevapiwv «Aiownog» nou avantuxenke pe idla péoa and To
IvoTimoUTo EknaideuTikng MOAITIKAG 0To NAaiolo Tou Yrnoépyou 2: «Wneiakd Suotnua — HAekTpovikn MAateopupa YnopoAng, AEioAdynong, Aiaxeipiong kar Aglonoinong Wneiakomv evapiov
Kabmg kal kabodrynong kar Ynootnpigng Twv EknaideuTikwv» Tng Npagng: «AvanTtugn MeBodoAoyiag kal Wneiakamv AISakTIK®V Zevapionv yia Ta MNvwoTika AvTikeipeva Tng NpwToBadpiag kai
AeguTepoPadpiag Mevikng kal EnayyeAuarikng Eknaideuonc».

H npagn ouyxpnuartodoteital and Tnv Eupwnaikn ‘Evwon (EKT) kai To EAANVIKO Anpdaio oTo nAaioio Tou EM «Eknaideuon kal Aia Biou Maenon» tou EZMA 2007-2013 kal ulonoigital o
olunpagn and To IvaritouTo EknaideuTikng MoAITIKAG kal TRV EidIkr Ynnpeoia E@appoyng EknaideuTikwv Apdoswv Tou YMM.M.E.O. .

Mg EMNIXEIPHIIAKO NPOrPAMMA EznA EIAIKH
i FWMMWWM =k - YITHPELIA
o - e g-&m E EGAPMOTHE
e aHGEPATA e EKHAIAEYTIKQN

IOYPIEID MAOEIAL EFEXNAT E»mmn'i\n&:_n EIAIKH YNHPEIIA AIAXEIPIIHE S — APALEQN
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YIOYPIEIO NAIAEIAE, EPEYNAE KAl OPHEKEYMATON
INETITOYTO EKITAIAEYTIKHE IOAITIKHE

Advanced Electronic Scenarios
GJOP Operating Platform

3n ®aon: Zuvraén KwdiIka ePpapHoyns

Xpovikn Aldpkeia: 45 A\enTd Tng wpag
Xwpog Aie§aymwyng: EpyaoTtrpio MANPo@opIkng
®UAAa gpyaciag:

Ta @UAAa epyaciag eivar ouvnuuéva otnv 3n oeAida Tou eyypapou. EVaAAakTIKG LnopeiTe va Ta UETAPOPTWOETE EK VEOU ano TIG NapakdTw OIadIKTUAKEG
BEoelc.

* ®UAAO Epyaoiag 1
http://aesop.iep.edu.gr/sites/default/files/filla-ergasias/fyllo_ergasias 2 15.doc

AkolouBwvTag BrApa npog BrAupa TIG 3 dpacTnpidoTNTEG Tou 20U QUAAOU epyaciag ol pabnTég Ba aoxoAnBoUv pe TO
NPOYPAUMATIOTIKO KOUUATI TNG Epyaaiag.

To napodv éyypapo anoTeAei npoidv Tng MAatpopuag AvanTtugng, =xediaong, YnoBoAng kai AEIoAOynong Wneiakmv AISakTIK®V Zevapiov «Aigwnog» nou avanTtuxBnke pe idia péoa and To
IvoTiTouTo EknaideuTikng MoAITIKAG aTo nAaiolo Tou Ynogpyou 2: «Wneiakd ZUotnua - HAektpovikr MAatgopua YnoBoAng, AEloAdynong, Alaxeipiong kai Aglonoinong Wneiakwv Sevapiov
Kabmg kal kabodrynong kar Ynootnpigng Twv EknaideuTikwv» Tng Npagng: «AvanTtugn MeBodoAoyiag kal Wneiakamv AISakTIK®V Zevapionv yia Ta MNvwoTika AvTikeipeva Tng NpwToBadpiag kai
AeguTepoPadpiag Mevikng kal EnayyeAuarikng Eknaideuonc».

H npagn ouyxpnuartodoteital and Tnv Eupwnaikn ‘Evwon (EKT) kai To EAANVIKO Anpdaio oTo nAaioio Tou EM «Eknaideuon kal Aia Biou Maenon» tou EZMA 2007-2013 kal ulonoigital o
oupnpa&n ano To IvoTimouTo EknaideuTikng MoAITIkAgG kal Tnv Eidikn Ynnpeoia Epappoyng EknaideuTikwv Apacewv Tou YM.M.E.O. .

ENIXEIPHIIAKO NPOIF EIAIKH
fJ(HNdEYZI'(WMABW EznA YIHPEEIA
oov E®APMOIHE
EARHNIH B HMGRPATIA EKIIAIAEYTIKQN

TSI SpunaiciEvon | e e APATEGN

Me T ovyxenuaTobérnan e ENNABac Kai T Evpunalicic Eveanc

YNOYPTEIO MAIAEIAE, EPEYNAX KAl @PHEKEYMATON
INETITOYTO EKITAIAEYTIKHEZ INOAITIKHE
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Advanced Electronic Scenarios

ﬂedQP Operating Platform

YMOYPIrEIO MAIAEIAE, EPEYNAE KAl @PHEKEYMATON

INETITOYTO EKITAIAEYTIKHE ITOAITIKHE

4n ®aon: 'EAeyxoc - A1opO®WOEIC

To napdv £yypago anotelei npoiov Tng MAateopupag AvanTtugng, =xediaong, YnoBoAng kai AEIoAdynong Wneiakmv AiSaKTIK®V Zevapiwv «Aiownog» nou avantuxenke pe idla péoa and To
IvoTimoUTo EknaideuTikng MOAITIKAG 0To NAaiolo Tou Yrnoépyou 2: «Wneiakd Suotnua — HAekTpovikn MAateopupa YnopoAng, AEioAdynong, Aiaxeipiong kar Aglonoinong Wneiakomv evapiov
Kabmg kal kabodrynong kar Ynootnpigng Twv EknaideuTikwv» Tng Npagng: «AvanTtugn MeBodoAoyiag kal Wneiakamv AISakTIK®V Zevapionv yia Ta MNvwoTika AvTikeipeva Tng NpwToBadpiag kai
AeguTepoPadpiag Mevikng kal EnayyeAuarikng Eknaideuonc».

H npagn ouyxpnuartodoteital and Tnv Eupwnaikn ‘Evwon (EKT) kai To EAANVIKO Anpdaio oTo nAaioio Tou EM «Eknaideuon kal Aia Biou Maenon» tou EZMA 2007-2013 kal ulonoigital o
olunpagn and To IvaritouTo EknaideuTikng MoAITIKAG kal TRV EidIkr Ynnpeoia E@appoyng EknaideuTikwv Apdoswv Tou YMM.M.E.O. .

s, memmc neoreain o ETTIA EIAIKH
i EKTAIAEYEH KA AIA BIOY MAGHIH s Rem - YITHPELIA
L Y E-&mﬁ EDAPMOTHE
i pGRPATIA e EKHAIAEYTIKQN

TOTERSTAL 7 Eupumai Evoon EIAIKH YNHPEIIA AIAXEIPIIHE S APALEQN
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INETITOYTO EKITAIAEYTIKHE IOAITIKHE

Advanced Electronic Scenarios
GJQP Operating Platform

4n ®aon: ‘EAeyxoG - AIopOWOEIC

Xpovikn Alapkeia: 15 Aenta Tng wpag
Xwpog Aie§aymwyng: EpyaoTtrpio MANPo@opIkng

2Tn @daon auTtn ol pabnTeg Ba eAéyEouv Tov KWAIKA Mou €XOUV dNUIOUPYNOEl Kal NWE avTAnoKpiVETAl TO POUMNOT OTIG EVTOAEG
Toug. ©@a €xouv Tn duvaToTnTa va culnTROOUV Kal va NpoxXwprnoouv OTIG anapaitnTeg diopBwaoElG.

To napodv éyypapo anoTeAei npoidv Tng MAatpopuag AvanTtugng, =xediaong, YnoBoAng kai AEIoAOynong Wneiakmv AISakTIK®V Zevapiov «Aigwnog» nou avanTtuxBnke pe idia péoa and To
IvoTiTouTo EknaideuTikng MoAITIKAG aTo nAaiolo Tou Ynogpyou 2: «Wneiakd ZUotnua - HAektpovikr MAatgopua YnoBoAng, AEloAdynong, Alaxeipiong kai Aglonoinong Wneiakwv Sevapiov
Kabmg kal kabodrynong kar Ynootnpigng Twv EknaideuTikwv» Tng Npagng: «AvanTtugn MeBodoAoyiag kal Wneiakamv AISakTIK®V Zevapionv yia Ta MNvwoTika AvTikeipeva Tng NpwToBadpiag kai
AeguTepoPadpiag Mevikng kal EnayyeAuarikng Eknaideuonc».

H npagn ouyxpnuartodoteital and Tnv Eupwnaikn ‘Evwon (EKT) kai To EAANVIKO Anpdaio oTo nAaioio Tou EM «Eknaideuon kal Aia Biou Maenon» tou EZMA 2007-2013 kal ulonoigital o
oupnpa&n ano To IvoTimouTo EknaideuTikng MoAITIkAgG kal Tnv Eidikn Ynnpeoia Epappoyng EknaideuTikwv Apacewv Tou YM.M.E.O. .
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To napdv £yypago anotelei npoiov Tng MAateopupag AvanTtugng, =xediaong, YnoBoAng kai AEIoAdynong Wneiakmv AiSaKTIK®V Zevapiwv «Aiownog» nou avantuxenke pe idla péoa and To
IvoTimoUTo EknaideuTikng MOAITIKAG 0To NAaiolo Tou Yrnoépyou 2: «Wneiakd Suotnua — HAekTpovikn MAateopupa YnopoAng, AEioAdynong, Aiaxeipiong kar Aglonoinong Wneiakomv evapiov
Kabmg kal kabodrynong kar Ynootnpigng Twv EknaideuTikwv» Tng Npagng: «AvanTtugn MeBodoAoyiag kal Wneiakamv AISakTIK®V Zevapionv yia Ta MNvwoTika AvTikeipeva Tng NpwToBadpiag kai
AeguTepoPadpiag Mevikng kal EnayyeAuarikng Eknaideuonc».

H npagn ouyxpnuartodoteital and Tnv Eupwnaikn ‘Evwon (EKT) kai To EAANVIKO Anpdaio oTo nAaioio Tou EM «Eknaideuon kal Aia Biou Maenon» tou EZMA 2007-2013 kal ulonoigital o
olunpagn and To IvaritouTo EknaideuTikng MoAITIKAG kal TRV EidIkr Ynnpeoia E@appoyng EknaideuTikwv Apdoswv Tou YMM.M.E.O. .
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®UAAa gpyaciag:

Ta @UAAa epyaciag eivar ouvnuuéva otnv 3n oeAida Tou eyypapou. EVaAAakTIKG LnopeiTe va Ta UETAPOPTWOETE EK VEOU ano TIG NapakdTw OIadIKTUAKEG
BEoelc.

* ®UAAO Epyaoiag 1
http://aesop.iep.edu.gr/sites/default/files/filla-ergasias/fyllo_ergasias 3 8.doc

210 TEANOG, He To DUANO epyaciag 3 (epwTROEIG OwaToU - AdBoug) nou diveral OToug HadNTEG yiveralr enavainyn kai
EUNESEWON TWV EVVOIWV MOU CUVAVTNOAV ol JabnTeg kaTd Tn dIApKEIa TNG Epyaciag Toug.

To napodv éyypapo anoTeAei npoidv Tng MAatpopuag AvanTtugng, =xediaong, YnoBoAng kai AEIoAOynong Wneiakmv AISakTIK®V Zevapiov «Aigwnog» nou avanTtuxBnke pe idia péoa and To
IvoTiTouTo EknaideuTikng MoAITIKAG aTo nAaiolo Tou Ynogpyou 2: «Wneiakd ZUotnua - HAektpovikr MAatgopua YnoBoAng, AEloAdynong, Alaxeipiong kai Aglonoinong Wneiakwv Sevapiov
Kabmg kal kabodrynong kar Ynootnpigng Twv EknaideuTikwv» Tng Npagng: «AvanTtugn MeBodoAoyiag kal Wneiakamv AISakTIK®V Zevapionv yia Ta MNvwoTika AvTikeipeva Tng NpwToBadpiag kai
AeguTepoPadpiag Mevikng kal EnayyeAuarikng Eknaideuonc».

H npagn ouyxpnuartodoteital and Tnv Eupwnaikn ‘Evwon (EKT) kai To EAANVIKO Anpdaio oTo nAaioio Tou EM «Eknaideuon kal Aia Biou Maenon» tou EZMA 2007-2013 kal ulonoigital o
oupnpa&n ano To IvoTimouTo EknaideuTikng MoAITIkAgG kal Tnv Eidikn Ynnpeoia Epappoyng EknaideuTikwv Apacewv Tou YM.M.E.O. .
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